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前言 
本手冊用於說明使用 FATEK Remote IO 系列 IO Coupler 時之必要資訊，請在使用本產品前

閱讀並確實瞭解本手冊之內容後再行使用。如若有任何疑問或意見，請洽詢 FATEK 代理經銷商

保固內容和責任限制。 

保固內容 

FATEK 的產品保固期是指產品自售約定期間內，在產品使用上無缺陷。 

FATEK 於上述的保固期間內，若產品因非人為因素而發生故障，請洽詢 FATEK 或代理經銷

商，因下列事項導致故障，不屬於保固範圍內： 

未依本手冊中所規定之條件、環境、操作、安裝及正確配線方法所造成的故障 

未依照原本設計之使用方式所造成的故障 

非產品本身原因所造成的故障 

進行非本公司所安裝的改裝及維修所造成的故障 

因其它天然災害、人為疏失等不可抗力所造成的故障 

此外，上述保固僅限於 FATEK 產品本身，因產品故障所導致之相關損失並不包含在本保固範

圍內。 

 

責任限制 

除非經 FATEK 分析後確認產品的使用、存放、安裝和維護得當且未遭污染、濫用、誤用或者

不當改造或維修，否則 FATEK 對以任何方式與產品相關聯的特別損害、間接損害或衍生性損

害、收益損失或商業損失不承擔任何責任。 

  



 

 

使用本產品注意事項 

符合應用之條件 

FATEK 的產品適用評估並安裝於經過全面設計的設備或系統。 

請使用者自行確認目前所使用的系統、機械或是裝置是否適用於 FATEK 產品。如未確認是否

符合或適用時，本公司無須對產品的適用性負責。 

如客戶要求，FATEK 將提供相應的第三方認證來明確適用於產品的額定值和使用限制。該

認證信息本身不足以完全決定 FATEK 產品與最終產品、機器、系統及其它應用或組合的適

用性。 

以下為一些必須引起特別注意的應用場合，但下述內容並非為包括所有可能的產品用途，也

不表示所列用途對產品均適用：戶外使用、在遭受潛在化學污染或電氣干擾處使用、或未在

本手冊中提及的條件或用途。可能對生命或財產造成風險的系統、機器和設備。 

務必事先確認系統整體是否有危險告示、並採用備援設計等可確保安全性的設計，否則不得

將產品用於與人身財產安全密切相關的場合。FATEK 對於客戶在其應用中的產品組合或產

品使用的規格、法規或限制等，不承擔任何責任。 

使用 IO Coupler 時，FATEK 不對用戶操作軟硬體或其引起的後果承擔任何責任。 

  



 

 

免責聲明 

尺寸和重量 

手冊記載的尺寸和重量僅為名義值，即使已說明了公差，也不能用於製造用途。 

 

性能數據 

本手冊中給出的這些數據僅表示在 FATEK 測試條件下的性能數據僅供用戶作為確定符合應用

的參考，用戶必須將其與實際應用條件互相考慮。實際性能遵從 FATEK 保證內容和責任限

制。 

 

錯誤和疏忽 

本手冊中的內容已仔細核對並認為是準確的；但對於文字、印刷和校對錯誤或疏忽不承擔任

何責任。 

 

規格變更 

產品規格和附件可能會因技術改進或其它原因而隨時變更。當公佈的規格、性能改變，或者

進行過重大的結構改變時，FATEK 通常會改變型號。若產品的某些規格發生變更時，以下情

況不另行通知：根據客戶的要求，對客戶的應用指定特別的型號或設定特定的規格。歡迎隨

時洽詢 FATEK 代理經銷商，確認所購產品的實際規格。 

  



 

 

安全注意事項 

安全注意的標示與意義 

以下標示用於本手冊中，以提供 Remote IO 系列 IO Coupler  安全使用所需的注意事項。安全注

意事項對於安全使用產品至關重要。因此請務必閱讀、瞭解並遵守安全注意事項中的內容及意

義。 

 
警告 

表示潛在的危險狀況，如不加以避免，將會造成死亡或嚴重傷害。 

此外，還可能導致嚴重的財產損失。 

 

 
注意 

表示潛在的危險狀況，如不加以避免，可能會造成輕度或中度傷害或財產

損失。 

 

 
該標誌表示表示應禁止執行的操作。 

 
該標誌表示表示應強制執行的操作。 

 
該標誌表示一般注意事項。 

 
該標誌表示與灼熱表面相關的注意事項。 

 
該標誌表示與電力系統接線、接地，觸電相關的注意事項。 

  



 

 

警告 

請勿在通電狀態下試圖拆卸任何模組或接觸模組內部，否則可能會導致觸電 
 

請勿在通電狀態下接觸任何端子或端子台，否則可能會導致觸電。 
 

為了確保系統安全，避免因人為外部因素或 IO Coupler 故障誤動作引起異常動

作，應在外部電路中(非 Coupler 及模組內部)設置以下安全措施，否則可能導致

嚴重事故。 

外部控制電路中必須設有緊停電路、互鎖電路、限位電路及類似的安全措施。  

在執行中遇到嚴重故障報警時， I/O 控制和 I/O 暫存器中的錯誤及其它無法檢

測的錯誤會引發意外動作。為應對上述錯誤，必須設置外部安全措施以確保系

統安全。  

若模組輸出繼電器卡死、燒毀或輸出晶體管毀損，IO Coupler 輸出可能會保持

在 ON 或 OFF 狀態。 

為應對上述問題，必須設置外部安全措施以確保系統安全。在系統和設備中採

取相應的安全措施，即使在使用中發生通訊錯誤或誤動作，也能確保整體系統

的安全。 

 

用戶必須採取相應的故障安全措施，即使在因信號線路損壞、瞬時斷電或其它

原因導致信號錯誤、丟失或異常的情況下，也能確保安全。若不採取適當的措

施，則可能會因操作不當而導致嚴重事故。 
 

 

  



 

 

注意 

請勿在通電狀態下或在關閉電源後立即觸摸電源模組。此時電源模組溫度

可能很高，會導致灼傷。  

與電源模組端子台座連接時，請確實壓接合適尺寸的歐式端子，電纜線材

鬆動時可能會導致電源模組燒毀或故障。  

對目的 I/O 端點進行安全確認後，方可向其它端點傳送 I/O 暫存器數據等參

數，傳送、修改以上的數據內容可能會導致意外動作。  
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使用注意事項 

使用 Remote IO 系列 IO Coupler 時，應遵循以下注意事項。 

電源使用 

⚫ 請使用手冊中規定的電源電壓。電源電壓錯誤會導致誤動作或設備燒毀。  

⚫ 連接模組數量若超過電源模組的額定電流，可能會導致 IO Coupler 或其它模組無法啟動。 

⚫ 確保使用指定的電源以額定電壓和頻率進行供電。請特別注意供電不穩定的場所，供電錯

誤可能會導致誤動作。 

⚫ 著手進行以下任何事項前，請務必關閉 IO Coupler 的電源。否則，可能會導致誤動作或觸

電。 

(1) 安裝或拆卸電源模組、I/O 模組、IO Coupler 或其它任何模組。 

(2) 連接電纜或對系統配線。 

(3) 連接或斷開連接線。 

⚫ 使用電源模組時，請務必遵循以下注意事項。 

(1) 在設備輸出處施加的電壓或連接的負載不得超過電源模組額定規格。 

(2) 若電源模組閒置三個月以上的時間，則應將其保存在陰涼乾燥的環境中，以保持其功

能的正常性。 

(3) 如果電源模組安裝不當，則會使熱量聚積，從而可能會造成內部元件老化或損壞。請

確實連接並使用標準安裝方法。 
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安裝 

⚫ 請勿將 IO Coupler 安裝在高頻噪音干擾源附近。 

⚫ 確認端子台、連接線、周邊通訊連接線和其它帶卡扣裝置的部件均嵌合到位，嵌合不當會

導致誤動作。 

⚫ 連接鄰近模組後，頂部或底部的卡扣必須完全鎖定(即卡入到位)。如果卡扣沒有鎖定確

實，可能無法實現正確的功能。 

配線 

⚫ 請遵循本手冊中的說明以正確執行配線作業。 

⚫ 在接通電源前，應仔細檢查所有的配線及開關設定。配線錯誤可能會導致設備燒毀。  

⚫ 對安裝位置進行徹底檢查後，方可安裝端子台和連接線。 

⚫ 配線時應將標籤保留在模組上。若撕去標籤，可能會因異物落入模組導致誤動作。 

⚫ 為保證散熱正常，請在配線完成後撕去標籤。保留標籤可能會導致誤動作。 

⚫ 請使用歐式端子進行配線。請勿用裸絞合線直接連接端子，線材老化斷裂可能會導致設備

燒毀。  

⚫ 施加在輸入模組上的電壓不得超過額定輸入電壓，否則可能會導致設備燒毀。  

⚫ 請勿將超出最大開關容量的電壓或負載施加到輸出模組。過電壓或過載，可能會導致設備

燒毀。  

⚫ 請勿過度拽拉或彎曲電纜。上述動作均可能導致電纜斷裂。  

⚫ 請勿在電纜或其它配線上放置物品，否則可能會導致電纜斷裂。  

⚫ 電源模組及通訊埠口請正確設置接地線，避免雜訊干擾造成通訊錯誤及設備誤動作。 

⚫ 建議使用專用 AC 電源模組供給 IO Coupler 相關模組電力。 

⚫ 建議通訊電纜使用雙絞屏蔽線，並正確接地。 

  



注意事項 

3 

 

使用 

⚫ 在著手執行以下事項前，請確認其不會對系統造成任何負面影響，否則可能會導致意外動

作。  

(1) 將 IO Coupler 改回原廠設定。  

(2) 對暫存器中的任一位進行強制致能 / 強制抑能。 

(3) 改變暫存器中的任一字或設定值的當前值。  

⚫ 請勿試圖拆解、修理或改裝任何模組，否則可能會導致誤動作、火災或觸電。  

⚫ 請勿使 IO Coupler 墜落或使其遭受過度振動或衝擊。  

⚫ 當因致命錯誤導致 IO Coupler 停止運轉時，輸出模組的所有輸出置於 OFF，只有設定為保

持型的記憶體配置參數，暫存器的狀態才會被保持。  

 

⚫ 若於裝置監測或模組參數設定不當，可能會導致意外動作。即使裝置監測或模組參數正

確，也應在啟動之前確認受控系統不會受到負面影響。 

⚫ 若在絕緣強度試驗中施加了最大電壓或使用開關突然關閉電源，可能會導致 IO Coupler 模

組損壞。請使用可變電阻器逐漸調高或調低電壓。 

⚫ 在執行耐壓測試或絕緣電阻測試前，應將電源模組上的線路接地端子和功能接地端子分

開，否則可能會導致設備燒毀。 
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運行環境注意事項 

⚫ 請遵循本手冊中的說明以正確執行安裝作業。 

⚫ 請勿在下列場所運行控制系統： 

(1) 陽光直射處 

(2) 溫度或濕度超出規格中規定範圍的場所 

(3) 由於溫度急劇變化易造成結露現象的場所 

(4) 存在腐蝕性氣體或易燃性氣體的場所 

(5) 存在粉塵(尤其是鐵屑)或煙霧的場所 

(6) 暴露於水、油類或化學品的場所 

(7) 易受衝擊或振動的場所 

⚫ 將系統安裝在下列場所時，應採取適當和有效的預防措施： 

(1) 存在靜電或其它形式噪音的場所 

(2) 存在強電磁場的場所 

(3) 可能暴露於放射性污染的場所 

(4) 靠近動力電源的場所
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Chapter 1. 電源配置 
IO Coupler 電源模組有兩種電源，第一為 CPU 專用之 24VDC 電源(供給 CPU 模組和擴

充模組)，第二為外部 Sensor 之 24VDC 電源。IO Coupler 和擴充模組也分為兩種電路，第

一為內部 24VDC 電路，第二為外部 24VDC Sensor 電路。內部 24VDC 電路之電源由 IO 

COUPLER 電源模組供應，外部 Sensor 電路之電源則可選擇外部電源供應器或由 IO 

COUPLER 電源模組之外部 Sensor 之 24VDC 電源來供應。IO Coupler 和擴充模組均不具備

電源供應器，都必須耗用電源模組之電源來供應電源。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

⚠警告 

 在工業環境中，主電源上可能因其他大功率設備之電源啟動或關閉而造成非週期性之短

暫高電流或高電壓脈衝，使用者應自行採取必要之措施（例如使用隔離變壓器等抑制元

件），以保護 IO Coupler 及其週邊系統。 
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1-1  交流電源模組規格及配線 

電源模組規格表 

規格   型號 MPA024-24 MPA048-24 

輸入 

輸入電壓 100~240VAC 

輸入頻率 50/60Hz 

最大輸入電流 1A max. 

浪湧電流（冷啟動） 22A/115VAC (44A/230VAC) 

浪湧電壓耐受等級 3,000 VAC（初級-次級）、1,500 VAC（初級-PE）、500 VAC(二級-PE) 

絕緣電阻 >100MΩ/500VDC 

保險絲規格 2A 

維持時間 >15ms/ 115VAC，>60ms/ 220VAC 

隔離方式 變壓器/光藕合器隔離，1500VAC/1 分鐘 

電源指示 LED (綠色) 

輸出 

額定輸出功率 24W(內部電源+外部 Sensor 電源) 48W(內部電源+外部 Sensor 電源) 

額定輸出電流 1A (內部電源+外部 Sensor 電源) 2A (內部電源+外部 Sensor 電源) 

外部輸出電壓 24VDC±1% 

轉換效率 86%/110VAC，87%/220VAC 

保護 
過電壓保護 過電壓關機(須重新開機方可再供電)34V~36V 

過載保護 折返型限流(降載即自動回復)101%~133%額定輸出功率 

環境 

工作溫度 0℃~55℃ 

工作濕度 20 ~ 90% (不可結露) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固

定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端子和殼體

間) 

儲存溫度及濕度 -25 ~ +70℃ 

認證 CE 

外觀尺寸 90mmX33.7mmX90mm 
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⚠危險 

電源模組與 IO Coupler 和擴充模組之配線如下示意圖所示，並請注意下列事項： 

(1) 請依當地或國家標準之配線法規使用單極開關（切斷火線〝L〞），或雙極開關（〝L〞，

〝N〞均切斷），用以打開或關閉 AC 輸入電源。 

(2) 配線時火線〝L〞必須接至機器上之 L 端子，而水線〝N〞則接到機器上之 N 端子。請選

用1mm2～2mm2線徑之線材配線。 

IO Coupler 或電源模組之       端子均需連接至主電源系統之保護地線 PE（Protective Earth）端

子，且其導線線徑需為2mm2以上。 

 

⚠警告 

外部 Sensor 用之 24VDC 電源不得與其他電源並聯，此舉將造成兩組電源輸出打架，而縮短

兩組電源供應器之壽命或產生立即性損壞，而致使 IO Coupler 產生不可預測之誤動作，引起

人身傷亡之重大傷害，或設備財產之損害。 

 

▲IO Coupler 系統配線  
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▲電源供應器接線圖 
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1-2  擴充模組之最大耗電流量 

IO Coupler 和擴充模組本身無電源，必須由電源模組(MPA024/48-24)來供應，下表為各擴

充模組之最大電流耗用量。 

⚠警告 

 電源模組(MPA024/48-24)之任一組輸出電源，其總消耗電流均不得超過電源模組

(MPA024/48-24)，否則可能造成電源模組過載而使電壓下降或使電源模組進入保護模式而

間歇供電等狀況，有可能使 IO Coupler 發生不可預期之動作，引起人身傷害或設備損壞

等。 

 

擴充模組之最大耗電流量表 

型號      耗用電流 內部 24VDC 電路 外部 24VDC Sensor 電路 

進
階
及
電
源
擴
充 

電源模組 

MPA024-24 - - 

MPA048-24 - - 

IO 

Coupler 

網路型 

IO Coupler 
MC0EN 80mA  

本
地I/O

擴
充
模
組 

數位輸入模組 M16X 70mA 7.5mA/點 

數位輸出模組 

M16YT 150mA Max.0.5A/點 

M16YJ 163mA Max.0.5A/點 

M16YR 190mA Max.2A/點 

數位輸入輸出

混合模組 

M1616XYT 202mA 
X:7.5mA 

Y:0.5A/點 

M1616XYJ 222mA 
X:7.5mA 

Y:0.5A/點 

類比輸入模組 
M04AD 78.2mA - 

M04ADR 78.2mA - 

類比輸出模組 M04DA 14.2mA 107mA 
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型號      耗用電流 內部 24VDC 電路 外部 24VDC Sensor 電路 

M04DAR 14.2mA 107mA 

類比輸入輸出

混和模組 
M0202AH 22.58mA 39.85mA 

溫度量測模組 

M04TC 30.7mA - 

M04TCR 30.7mA - 

M04RTD 30mA - 

溫度量測混和

型模組 
M0202TH 30mA - 

荷重元模組 
M02LC 40.64mA - 

M02LCR 56.1mA - 

終端模組 MRE - - 

I/O
 B

u
s

延
伸
模
組 

中繼模組 MRPWE-AC - - 

I/O Bus 延伸

模組(頭部) 
MRGH - - 

I/O Bus 延伸

模組(尾部) 
MRGT - - 

▲模組耗電量表 
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1-3  電源容量之計算範例 

 電源模組之選用，是依所需供電的所有模組之消耗電流總和而定。因此必須先知道各模組

所需消耗之電流，參考上表，為各擴充模組之最大電流耗用量。在選用電源模組前，需先計算

出所使用之各模組的消耗電流總和。使用上必須考量電源模組/ 擴充模組兩者之搭配，不得造

成輸出電源之任一組過載使用。 

下表中為一系統所採用之模組，試計算該系統所需選用之電源模組。 

類型 電源模組 CPU 模組 擴充模組 擴充模組 擴充模組 終端蓋板 餘裕 

名稱 MPA024-24 MC0EN M16XX M16YT M04AD ＭRE - 

內 部 24V

電路 

+1000mA 

-80mA -70mA -150mA -78.2mA - 

501.8mA 外 部 24V 

Sensor 電

路 

- 

-7.5mA*16

點 

- - - 

 

➢ 電源模組-內部 24V 電源-外部 24V Sensor 電源 

(1) 【1000mA】–【80mA+70mA+150mA+78.2mA】-【(7.5mA*16)】=501.8mA 
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1-4   IO Coupler 電源與擴充電源 ON 之時序要求 

IO Coupler 是在電源 ON 後，先去偵測其擴充模組所掛接之擴充模組之種類與數目而得

知擴充 I/O 之組態。因此在 IO Coupler 偵測時，擴充模組之電源必須已 ON 且穩定，否則會

偵測到錯誤之 I/O 組態結果；亦即擴充模組電源必須比 IO Coupler 電源同時或更早〝ON〞。 

將 IO Coupler/擴充模組接到同一電源時就不會有時序問題，若擴充模組電源和 IO Coupler

電源非同一電源（或同一電源不同開關），就必須注意兩者電源之時序問題。 
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Chapter 2. IO Coupler 介面和週邊功能 

 

2-1   IO Coupler 面板介面和功能說明 
 

2-1-1   網路型 IO Coupler  
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2-1-2   網路型 IO Coupler - MC0EN 面板介面說明 

 

編號 名稱 功能 

1. LED 狀態顯示燈號 顯示 IO Coupler 運行狀態 

2. 旋轉開關 用於調整 IO Coupler 之 IP 位置。 

3. USB Type-C 連接埠 用於連接 USB Type-C 數據連接線 

4. 滑動開關 用於回復原廠設定 

5. 
RJ45 網路連接埠 用於連接網路電纜的連接線（RJ-45） 

連接用的介面 （用於 10BASE-T/100BASETX）。 

▲網路型 IO Coupler MC0EN 面板功能簡介  
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2-1-3  LED 狀態顯示燈號 
 

  

▲ IO Coupler 燈號顯示圖 

序號 名稱 說明 

1 

PWR 

電源燈： 

黃綠色 

通電時恆亮 

2 

RUN 

運行燈： 

黃綠色 

閃爍 10 下/每秒:系統運行中 

閃爍 1 下/每秒:系統運行中，準備好進行回復出場設定值 

3 

ERR1 

錯誤訊息燈 1： 

ERR2 

錯誤訊息燈 2： 

紅色 

ERR1: 暗，ERR2: 暗:系統正常。 

ERR1: 亮，ERR2: 暗: ERR_SERVICE 常駐任務相關錯誤。 

ERR1: 暗，ERR2: 亮: ERR_IO 擴充模組相關錯誤。 

ERR1: 亮，ERR2: 亮: ERR_SYS 系統重大錯誤。 

▲IO Coupler 面板燈號說明  
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2-1-4  旋轉開關 

 
▲IO Coupler 之旋轉開關位置 

 

IO Coupler 於機身上半側，有兩旋轉開關，使用者可於現場快速調整 IP 位置最後一位元

組的數值，不須連接軟體後再設定。 

使用者於現場使用時也能藉由機身上之雷雕數值，以確認調整狀況。 

上方的 X1 旋轉開關代表右邊 16 進位數值， 

下方的 X16 旋轉開關代表左邊 16 進位數值， 

兩個 16 進位數值合起來，變成一個 16 進位數字位元組。此外，旋轉開關 Switch 也支援

DHCP 模式的啟用。 

相關 16 進位數值，代表意義如下表格所述。 

請注意 IO Coupler 之 IP 設定，重開機時會依 IO Coupler 上旋轉開關所設定為基準；若在運

行過程中，有以軟體遠端設定 IO Coupler 之 IP，請於斷電後、重啟前，將旋轉開關調整成對

應之設定。 

名稱 意義 

0x00 使用軟體設定之 IP 位置 

0x01 – 0xFE 改變 IP 位置最後一位元組數值 

0xFF 啟用 DHCP 模式 

▲IO Coupler 之旋轉開關對應表 
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範例： 

將上方旋扭 X1 轉到 ”7” ，下方旋鈕 X16 轉到 ”C” ，這樣就代表：7*1+12*16=199， 

那 IO Coupler 的 IP 就是 192.168.0.199。 
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2-1-5  USB Type-C 連接埠  

可透過 USB TYPE-C 數據連接線直接連接 IO Couple ，與安裝 UperIO 編輯軟體的電腦(建議作業系統

Windows 7 以上)進行通訊連接。 

 

 

▲IO Coupler 之 USB Type-C 連接埠  
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2-1-6  滑動開關 

於機身左側蓋板內有一滑動開關，利用切換 S0/S1、配合重新上電以還原出場設定。 

為避免誤觸，務必依照以下流程操作： 

1. 斷電時，將滑動開關撥至開啟 (S1)。 

2. 上電後，待 Run 燈慢閃、1 秒閃一次時，再將滑動開關撥至關閉 (S0)。 

3. 此時將恢復出場設定。 

 

請注意，此滑動開關不同於 PLC 的 Run/Stop 之開關，並無控制 Run/ Stop 功能；請在運行(上

電)前確認其位置已撥至關閉 (S0)，以確保 IO Coupler 能正常運作。 

 

 

▲IO Coupler 之滑動開關位置 
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2-1-7   RJ45 網路連接埠 

此裝置具備雙網孔，可以將 PC 的網路埠與 IO Coupler 的 Ethernet 埠作為通信接口使

用，以節省網路佈線時，所需要的 Hub/Switch 數量，抑或是透過數據機、集線器可以在不更

換網路線的狀況下與多個上位控制設備通訊並同時連接監控軟體；亦可與安裝 UperIO 編輯軟

體的電腦(建議作業系統 Windows 7 以上)進行通訊連接。 

此 RJ45 連接埠並沒有 IN/OUT 之分。 

 

 

▲網路埠接腳圖 

編

號 
燈號 說明 

端子

編號 
方向 信號名稱 

1 

Link / Activity 

連線狀態燈： 

燈色橘色 

恆暗：Invalid Link。 

閃爍：暗 80 ms，亮 80 ms 

，TX/RX Activity。 

恆亮：Invalid Link。 

1 TD+ 發送資料(+) 

2 TD- 發送資料(-) 

3 RD+ 接收資料(+) 

4 －  

2 

IP Status 

IP 狀態燈： 

燈色綠色 

恆暗：未取得 IP 位置 

每秒閃爍 1 下： 

DHCP 模式下，正在獲取 IP

位置 

恆亮：已取得 IP 位置 

5 －  

6 RD- 接收資料(-) 

7 －  

8 －  
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2-2  IO COUPLER 規格 
 

2-2-1  基本規格 

機型 MC0EN 

電源消耗 DC24V±20% 80mA 

使用環境 

工作環境溫度 0～55℃ 

工作環境濕度 5～95%RH(不可結露) 

大氣環境 無嚴重塵埃，不應有腐蝕性氣體 

存放環境溫度 -25～70℃ 

海拔高度 2000ｍ以下 

汙染等級 Degree II 

抗震性 

5 to 8.4Hz Half-amplitude: 3.5mm 

8.4 to 150 Hz Constant acceleration: 19.6m/s2 (2G) 

3 directions of X, Y, Z: 10times (IEC61131-2 compliants) 

抗衝擊性 10G, three times for each direction of 3 axes 

抗干擾性 1500Vp-p，脈波寬度 1us 

耐電壓 
1500 VAC 1 分鐘 電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端子和殼

體間 

適用標準 
CE*、UL* 

*申請中 

▲IO Coupler 通用規格  
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2-2-2   IO Coupler 規格 

網路型 IO Coupler 規格 

  

型號與項目 MC0EN 

通訊協議 
Modbus TCP/IP, 
EtherNet/IP adapter 

最大可擴充模組數 

IO Coupler 系列擴充模組最多 16 台。 

(僅本地 I/O 擴充，不支援進階或高速擴充模組) 

透過 I/O Bus 延伸模組，可支援到最多 64 台。 

擴充 I/O 連接數量 64 

擴充 I/O 模組 

數位輸入點 1024 

數位輸出點 1024 

類比輸出入通道 通道總和 256 

擴充 I/O 模組資料長度 
輸入：1024 Bytes 以下 

輸出：512 Bytes 以下 

Ethernet/IP 連接數量 16 

Ethernet/IP 支持功能 
週期性通訊(Class 1) 

訊息通訊(Class 3, UCMM) 

Ethernet/IP 週期性通訊 
輸入：128 Bytes 以下 

輸出：64 Bytes 以下 

Ethernet/IP 訊息通訊 
接收：504 Bytes 以下 

傳送：504 Bytes 以下 

Modbus TCP 連接數量 
16 (與 FATEK Protocol 共享，例： 

若以網路埠連接 UperIO 那 Modbus TCP 的連線數為 15) 

通訊介面 

ETHERNET 10/100 Base-T，RJ-45 網孔*2，支援 switch 功能 

傳輸線 
10Mbps： category 3 以上之 UTP 或 STP (建議使用 STP) 

100Mbps： category 5 以上之 UTP 或 STP (建議使用 STP) 

傳送距離 100m 內，設備與設備間距離 

拓樸 菊花鏈、星狀、樹狀 

TCP/IP 最大連線數 16 

周邊設備 

(USB)埠 

規格 USB2.0 規格-Type C 接頭(Device 端) 

傳送速度 最大 12M 位元/s 

傳送距離 最大 2m 
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2-2-3   IO Coupler 尺寸圖 

 

 

▲IO Coupler 正面尺寸圖 

 

 

▲IO Coupler 側面尺寸圖  
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2-3  終端蓋板 

 

2-3-1  終端蓋板規格與功能 

請連接在 IO Coupler 系列擴充模組或擴充的最右側。有使用分支模組時，最右側也需安裝

終端蓋板。不連接時會發生錯誤，無法正常動作。 

 

▲終端蓋板三視圖 

 



Chapter 2 

21 

 

2-4  管理 

本章節將介紹連接上 IO Coupler 的方式，以及對 IO Coupler 進行設定。 

2-4-1  連接方式 

直接點擊搜尋按鈕，軟體會根據”管理視窗”當前選擇 USB 或乙太網路及個別網卡進行相對

應搜尋，若是選擇乙太網路，則會對所有網卡進行搜尋。另外，點擊搜尋按鈕下方會出現搜尋

選單，使用者可透過選單選擇 USB 或乙太網路進行耦合器搜尋。搜尋完成後會將結果顯示在

管理視窗中。 

 

▲搜尋耦合器 

※注意：UperIO 一次只能對一台 IO Coupler 進行連接，並且一次也始能使用一種方式連接。 

※注意：UperIO 在使用乙太網路進行連接時，使只能對網卡中的一個 IO Coupler 進行連接。 

在樹狀圖上對 USB 或乙太網路及個別網卡按右鍵會出現搜尋選單，點擊選單即可進行搜尋，

若是點選乙太網路，會對所有網卡進行搜尋。 
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▲網路掃描 

搜尋結果會在 Coupler 管理視窗顯示，滑鼠右鍵點擊連線或是左鍵點擊目標 Coupler 即連線。 

 
▲耦合器連線 
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2-4-2  耦合器設定 

滑鼠左鍵雙擊 Coupler 圖示，即可開啟 Coupler 設定頁面，本節以 MC0EN 為例 

 

▲耦合器設定 

a.  一般設定 

 

▲耦合器設定畫面 
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類別 功能 說明 

參數 
設備名稱 顯示耦合器模組名稱，不可修改 

設備描述 使用者自訂名稱 

客戶端超

時設定 

啟用/停用 啟用或停用客戶端閒置超時 

客戶端超時(秒) 

設定多久沒有收到來自客戶端的

訊息，就會自動斷開與客戶端的

連線，以秒為單位。 

IP 設定 

IP 取得模式 
設定 IP 取得模式，有 Static 和

DHCP 兩種模式 

IP 位置 網路位址設定 

子網路遮罩 子網路遮罩設定 

預設閘道 預設閘道設定 

DNS 主要伺服器 慣用 DNS 伺服器設定 

DNS 備用伺服器 其他 DNS 伺服器設定 

Mac 位置 顯示 Mac 位址 

韌體 
韌體版本 顯示韌體版本 

更新 韌體升級 

▲耦合器一般設定說明 
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b.  存取權 

可限制 Client 端的連線 IP，避免遭受未經授權的使用者竊取資料。雙擊空白欄位或單擊

滑鼠右鍵可新增授權連線 IP 和範圍。 

 

▲耦合器存取權設定 
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c.  安全性 

設定密碼保護，若有設定密碼，在連線時需先輸入密碼才能更改 Coupler 及其擴充模組

設定，避免有心人士竄改相關設定，若是要將既有的密碼取消那只要在修改中輸入舊密碼新密

碼留空白即可。 

 

▲耦合器安全性設定 
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d.  服務埠號 

 

▲耦合器服務埠號設定 

類別 功能 說明 詳細介紹 

Fatek 

通訊協定 

主要埠號 

永宏通訊協定慣用網

路連接埠設定 

下載專案時的乙太網路通訊埠 

次要埠號 

永宏通訊協定固定網

路連接埠設定 

下載專案時的乙太網路通訊埠 

Modbus

通訊協定 

主要埠號 

Modbus 通訊協定慣

用網路連接埠設定 

與人機連接的時候所選的通訊連接埠 

次要埠號 

Modbus 通訊協定固

定網路連接埠設定 

與人機連接的時候所選的通訊連接埠 
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▲ UperIO 下載參數設定 ▲ 人機 modbus 連線設定耦合器備份 

▲服務埠號設定說明 
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2-4-3  備份至耦合器 

使用者可以將當前或是專案檔的擴充模組配置及設定備份至耦合器內，未來當有擴充模組

需要返修時，替換該模組後不需重新設定，耦合器會將備份的擴充模組設定直接匯入新模組

內。 

 

a.  存成專案 

點擊〔存成專案〕可將當前耦合器的配置存成專案保存在電腦中，未來可透過 UperIO 軟

體開啟專案直接進行修改配置設定並將專案下載至耦合器內。 

b.  備份當前擴充模組 

將當前連接到的模組配置、設定備份至耦合器中，方便在未來有擴充模組需要反修時，可

以直接替換該模組且不用重新設定，耦合器會將備份的擴充模組設定直接匯入新模組內。 

c.  備份專案內的擴充模組 

將先前就包含擴充模組設定的專案備份至耦合器中，方便在未來在配置現場的時候，可以

先將擴充模組的配置、設定存至耦合器中，這樣耦合器接上擴充模組的時候就會直接匯入擴充

模組的設定。 

 
▲備份耦合器選項 
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2-5  硬體安裝與接線 

本節介紹電源模組及 IO Coupler 組裝以及安裝固定導軌和接線的方法。 

其他擴充模組的安裝與配線請參考。 

2-5-1  安裝 

連接各模組時，請務必在斷開電源的狀態下並遵守安全事項。 

 

 

 

 

  

    注意 

無論何時，最右邊的最後一個模組均需安裝終端蓋板。 



Chapter 2 

31 

 

安裝位置 

安裝朝向：在盤內安裝時，必須使 CPU 模組的前面板水平朝前。 

 

▲模組安裝位置示意圖 

 

與周圍之間的間隔 

IO COUPLER 是利用自然空氣對流散熱，因此必須以垂直正向安裝並於 IO Coupler 之上下方

各保留 50mm 以上之間隙以供散熱，如下圖示： 

 

▲安裝間隔示意圖 

 

超過工作環境溫度時，請透過強制空冷方式或拉開與周圍的間隔，改善通風效果等方法降低溫

度。 使用擴充模組時，考慮到熱影響，上層和下層的模組間隔應距離 50mm 以上。 
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a.  模組組裝 

IO COUPLER 和模組的相互連接，下面將以組裝 IO COUPLER 和電源模組為例進行說明。 

1. 解除右側模組上下方的側邊卡扣/ Side Slider 

手指搭在側邊卡扣凸出處，從遠處推向自己，也就是朝向模組的正面方向滑動使模組變為

待安裝狀態。 

 

2. 將右側模組的掛勾孔往左插入左側模組的掛鉤內可連接。 

使兩個模組保持平行，對齊左右側模組對接的連接頭的位置就能完成連接。 

3. 鎖定右側模組上下方的側邊卡扣。 

手指搭在側邊卡扣凸出處，由近而遠往外推，也就是朝向模組的背面方向滑動，使模組變

為鎖定 LOCK 狀態。 

 

 

4. 最後在整排模組的最在右端安裝終端蓋板 

 

 

  

    注意 

請確實使用側邊卡扣將相鄰模組正確固定，如果沒有正確固定，可能造成模組間連結鬆動，導致 IO Coupler

無法正常運行。固定完成後，請稍微用手測試連結是否穩固。 
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b.  固定ＤＩＮ導軌 

本節將介紹如何將連接好的模組安裝至ＤＩＮ導軌以及拆除方法。 

安裝至ＤＩＮ導軌 

1. 將ＤＩＮ導軌上側的槽掛在各模組上側導軌安裝卡鉤上。 

2. 將導軌的下側插入各模組下側的ＤＩＮ導軌安裝卡鉤上。  

使用一字起子將底部安裝卡鉤撥至拔出狀態，直至聽到“哢嚓”

聲後將模組與ＤＩＮ導軌貼合，再將底部安裝卡鉤撥至插入狀

態。 

在不好安裝的場所，請先將所有的側邊卡扣卸下，等安裝到導軌後，再進行鎖定。 

 

 

檢查下側導軌安裝卡鉤是否已處於被插入的狀態（鎖定狀態）。 

 

 

 

 

 

拆除方法 

3. 使用一字起子將下側導軌安裝卡鉤撥至拔出狀態。 

4. 按照與安裝時相反的順序，將導軌從模組上拆卸下來。 

  

 



Chapter 2 

34 

 

c.  配盤組裝注意事項 

當 IO Coupler 被安裝在控制盤內時，請務必提供一個適當操作環境。 

溫度控制 

控制箱體中的環境溫度必須保持在 0 ℃～ 55 ℃範

圍內。必要時，可採用下列方法保持適度的溫度。 

◼ 提供足夠的空間以保持良好的空氣流

通。 

◼ 勿將 IO Coupler 安裝在會產生高熱量

的設備附近，如加熱器、變壓器或大功

率電阻氣。 

◼ 如果環境溫度超過 55℃，則應安裝冷卻風扇或空調。 

 

操作和維護 

◼ 盡量使 IO Coupler 與高電壓設備和動力機械隔離，以保證操作和維護作業的安全。 

◼ 盡量將 IO Coupler 安裝在離地 1.0~1.6m 的位置上，因為這樣最適合對 IO Coupler

進行設置和操作。 
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提升抗干擾性能 

在外部鋪設通信電纜時，應考慮以下要點。 

◼ 使用多芯信號電纜時，請勿將 I/O 線和其他控制線設置在同一根電纜中。 

◼ 若採用平行布局方式，配線架之間應至少留有 300mm 的空隙。 

◼ 如果必須將 I/O 配線和電源電纜鋪設在同一線槽中，則必須使用接地金屬片在電纜之

間進行隔離。 

 

▲抗干擾配線建議圖 
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2-5-2   配線 

配線注意事項 

 

    注意 

請務必不要在通電的情況下進行安裝或配線作業，否則可能造成操作者的觸電或產品損壞的情

況。  

設備上標註的接地符號位置，請確實進行接地，可有效避免觸電及雜訊干擾設備，導致產品誤

動作情形。 

當週邊設備與 IO Coupler 配線連結時，請確實確認產品規格是否與選用的 IO Coupler 適用。不

符合的週邊設備可能會遇到端子配置不符合使用、電源不匹配，無法推動設備或者接線短路發

生起火導致設備損壞等的危險狀況。 

必須確保每個模組中沒有鐵屑或配線殘餘物等異物。這些異物可能導致起火、損壞、或工作操

作錯誤。 

 

 

※ 接地  

(1) 必須使用正確獨立接地方式。  

(2) 請用線截面積大於等於 2mm 的電纜線來做接地。  

(3) 請將接地點靠近 IO Coupler，確實接牢接地電纜。 
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a.  電源配線 

電源預防措施 

(1) 請將 M 系列電源模組的電源線、I/O 設備與其它設備的電源線分開配置。如果有很大的雜

訊，就再加裝上一個隔離變壓器。 

(2) 交流 110V、220V 與直流 24V 的電纜線應盡量分開配線，電源線應密絞以防雜訊干擾。並

以較短的長度連接至模組。 

(3) 不要將交流 110V、220V 和直流 24V 的電纜線與主迴路（高電壓大電流）、I/O 信號線路捆

紮在一起或將這些線路配置地很近。環境允許的話，建議將這些線路分開 100mm 以上。 

(4) 為了防止雷擊引起的突波，請依下圖所示安裝突波吸收器。 

 

 

 

※ 注意事項 

1. 將突波吸收器接的地與 IO Coupler 系統接的地分開配置。 

2. 請選擇工作電壓不低於最大允許輸入電壓的突波吸收器。 
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b.  交流電源配線 

 

▲交流電源迴路 

  

1. 電源模組的 FG(⏚)接到電源的大地做為參考地，避免系統發生異常。 

2.  AC 電力線的 L 與 N 分別接到電源模組的 L 與 N。  

輸入為交流輸入，在使用上應注意下列事項： 

◼ 交流電源輸入電壓，範圍寬廣（100~240VAC），電源請接於 L、N 兩端，如果將 

AC110V 或 AC220V 接至+24V 與-24V 輸入端，將使 IO Coupler 損壞，請使用者特別注

意。 

◼ 電源之接地端使用 2mm 以上之電線接地 

3. 電源模組的直流電源為電源輸出側，請勿與其他電源並聯使用。 
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c.  直流配線 

1. Remote IO 系列 IO Coupler 可直接透過外接 24V 直流電源啟動，如下圖所示，透過 3pin 歐

規接線端子插頭接至 IO Coupler 左側電源插座。 

  

▲直流電源輸入位置 

 

2. 連接直流電源時，務必確認正負極性正確連接，否則將會有損壞設備風險，請依照下圖所

示正確接線。 

 

▲直流電源接腳 
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※ 注意事項 

1. 接地請使用分別接地，不能分別接地時，請採用公共接地。但此時的電線長度必須相同。 

2. 務必將 FG 端子側接地，以避免雜訊干擾 

 

▲接地建議圖 
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Chapter 3. 本地 I/O 擴充模組 
IO Coupler，可藉由擴充模組之附加，來擴充其 I/O 數目或界面種類。 

硬體上之限制： 

① 無論您所串接的是何種擴充模組，其總數不得超過 64。 

② 每段可串接之擴充模組限制為 16 台，每段之間要使用擴展模組或是分支模組做延伸。 

 

3-1  IO Coupler 擴充模組編號對應 

對於 IO Coupler 以外之各種擴充模組，雖然有各端子實際位置之文字印刷，以標示其輸入

/輸出編號；但擴充模組上 I/O 編號為相對式編號，其編號僅表示該端子在擴充模組上之順序

編號，例如第 1 點為 1，第 2 點為 2，……，所有擴充模組之數位輸入/輸出號碼均以 1 為起

頭，而其真正對應到 IO Coupler 內部之數位輸入接點或輸出電晶體或繼電器號碼必需加總其

前所串接之擴充模組的輸出號碼才能決定，請參考下圖圖示與計算方式。 

 
▲擴充模組數位 I/O 編號 

 

 如上圖例之第 2 個擴充模組 M16X 上之 10 輸出點，因其前 1 部機器之最大 X 編號為

16，故此點編號應為：X(15+10 ) = X25 

 

    注意 

IO Coupler 擴充 I/O 排線長度限制最長不得超過 5 公尺， 否則有可能因硬體上之信號延遲過

長或拾取太大之雜訊訊號而發生不正確 I/O 動作，而造成機器設備損害或人員傷害。此部分

之限制由於 IO Coupler 無法檢知， 必須由使用者自行注意及管制。 
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3-2  擴充模組配置設定 

 IO Coupler 之擴充模組配置位於 UperIO→【管理】→【擴充模組】→【配置設定】，管

理可以同時顯示不同擴充模組之外觀尺寸，模組資訊(模組 ID，韌體版本)，模組功耗，模組資

源(占用暫存器)，茲圖示如下。

 

▲管理 
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IO Coupler 之擴充模組配置在不同類型擴充模組會顯示不同的配置頁面，茲圖示如下。 

 IO Coupler 之擴充模組配置直接保存在擴充模組內部，即 IO Coupler 因為意外損壞，擴

充模組也可以獨立運作而做出相對應的處置動作，這不僅增加了系統之穩定性，也提升了系統

的安全性。 

 

▲配置設定 

 

 

 

 

 

 

    注意 

 IO Coupler 之擴充模組配置保存在專案和擴充模組本身，並不保存在 IO Coupler 中，

因此單獨更換擴充模組前必須先設定擴充模組配置到擴充模組中，或是將模組備置備份至 

IO Coupler ，IO Coupler 會自動將備份的擴充模組配置寫入對應之擴充模組。 
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3-3  模組配置圖立 

為方便使用者查詢目前 IO 對應到 Modbus TCP 以及 Ethernet/IP 的位置，可點擊功能列上

的映射表，會詳細顯示目前 IO 對應的位置，使用者可自行切換通訊協定，如下圖 

 

 

▲Modbus 映射表 
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詳細 IO 對應位置如下 

Mobus TCP： 

Modbus Address Mapping Attribute 

000001 - 001024 DO channels 可讀寫 

100001 - 101024 DI channels 唯讀 

300001 - 300512 AI channels 唯讀 

300513 - 302267 System Info 唯讀 

400001 - 400256 AO channels 可讀寫 

400257 – 400270 System Info 可讀寫 

▲Modbus TCP 說明 

Ethernet/IP 

Class ID = 0x04 

Instance Number 
Instance 

Size 
Member 
Number 

Member 
Size 

Modules 
Per 

Instance 

Mapping 
Module 

Attribute 

16 

(ID：100 - 115) 
8 Bytes 64 1 Bit 4 DI 唯讀 

16 

(ID：116 - 131) 
8 Bytes 64 1 Bit 4 DO 可讀寫 

8 

(ID：132 - 139) 
128 Bytes 32 4 Bytes 8 AI 唯讀 

8 

(ID：140 - 147) 
64 Bytes 32 2 Bytes 8 AO 可讀寫 

▲Ethernet/IP 
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3-4  系統資訊 

系統資訊，詳細對應如下表格： 

System Info (唯讀) Size (Word) Modbus Address 說明 

Product Model 1 300513  

Serial Number 8 300514 - 300521  

Firmware Version 2 300522、300523  

Hardware Version 1 300524  

MAC Address 3 300525 - 300527  

系統狀態指示 1 300528 BIT0：擴充模組偵測錯誤 

系統錯誤指示 2 300529、300530 

BIT0：Coupler 正常運行或發生錯誤 

BIT4：看門狗重啟檢測 

BIT9：系統堆棧錯誤 

BIT15 ：系統服務錯誤指示 

擴充 AI 點數 1 300531  

擴充 AO 點數 1 300532  

擴充 DI 點數 1 300533  

擴充 DO 點數 1 300534  

擴充模組心跳偵測 

(Rack 1-4) 
4 300535 - 300538  

系統偵錯暫存器 65 300539 - 300603 
系統暫存器，發生重大當機時內部偵

錯時使用 

I/O module status 1664 300604 - 302267 

擴充模組狀態暫存器 

以 M04ADR 為例，除了通道值，包含

錯誤碼，最大值保持等等，總共有 13

個暫存器。M04ADR 為狀態暫存器數

量最多的模組，因此以 64 台 AI 來估

算，所需最大 Mapping 空間。 

52 B(MAX：M04ADR) * 64 = 3328 B 

= 1664 Regs 

▲系統資訊   



Chapter 3 

48 

 

 

System Info 

(可讀寫) 
Size Modbus Address 說明 

IP 位置 2 400257、400258 

例：192.168.0.39 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400257：A8C0 

400258：2700 

子網路遮罩 2 400259、400260 

例：255.255.255.0 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400259：FFFF 

400260：00FF 

預設閘道 2 400261、400262 

例：192.168.0.1 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400261：A8C0 

400262：0100 

IP 取得模式 1 400263 

靜態 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400263：0000 

DNS 主要伺服器 2 400264、400265 

例：168.95.1.1 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400264：5FA8 

400265：0101 

DNS 備用伺服器 2 400266、400267 

例：208.91.112.52 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400266：5BD0 

400267：3470 

永宏通訊埠號 1 400268 

例：503 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400268：01F7 

Modbus 通訊埠號 1 400269 

例：504 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400269：01F8 

客戶端超時秒數 1 400270 

例：10 秒 

Modbus 以〔Hex〕表示： 

400270：000A 

▲IO Coupler 設定之對應 Modbus 位址   
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3-5  擴充模組韌體更新 

IO Coupler 之擴充模組韌體更新位於 UperIO→管理→擴充模組→設備資訊。 

 

▲設備資訊 

 

IO Coupler 之擴充模組韌體更新可以單獨更新或同時更新多台擴充模組。

 
▲韌體更新 
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Chapter 4. 本地 I/O 擴充模組規格 
 

4-1  數位輸入模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其數位輸入數目。 

 

4-1-1  M16X 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M16X 各部位名稱 

  



Chapter 4 

43 

 

技術規格 

M16X 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M16X 

輸入點數 16 

輸入點類型 24VDC 單端共點輸入 

最大輸入頻率  中速，1kHz 

輸入訊號電壓 24VDC±10% 

輸 入 極 限 電

流 

ON 電流 ＞4mA 

OFF 電流 ＜1.5mA 

最大輸入電流 7.6mA 

輸入阻抗 5.6kΩ 

隔離方式 光耦合隔離，500VAC，1 分鐘 

SINK /SOURCE 接線 藉由內部共點端子 S/S 及外部共線之接線來變換 

雜訊濾除時間常數 DHF(0 ~ 70ms)＋AHF(0.47μs) 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部

端子和殼體間) 
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指示燈狀態 

M16X 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

輸入指示燈 
ON 時亮綠燈 

OFF 時不亮 

 

 

配線圖 

➢ 單端共點 SINK 輸入接線 

 

▲單端共點 SINK 輸入接線 
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➢ 單端共點 SOURCE 輸入接線 

 

 

▲單端共點 SOURCE 輸入接線 
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4-2  數位輸出模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其數位輸出數目。 

 

4-2-1  M16YT / M16YJ 規格 

各部位名稱和功能 

  

▲M16Y 各部位名稱 
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技術規格 

M16YT / M16YJ 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M16YT / M16YJ 

輸出點數 16 

輸出點類型 
單 端 共 點 電 晶 體 輸 出; T-電 晶 體 SINK(NPN)輸 出 ; J-電 晶 體

SOURCE(PNP)輸出 

最大輸出頻率 中速，1kHz 

工作電壓 5~30VDC 

最 大 負 載

電流 

電阻性 
0.5A 

電感性 

最大壓降電壓/導通電阻 2.2V 

最小負載 - 

漏電流 ＜0.1mA/30VDC 

最 大 輸 出

延遲時間 

ON > OFF ＜10μS 

OFF > ON ＜40μS 

輸出過電流保護 無 

隔離方式 光耦合隔離，500VAC，1 分鐘 

SINK /SOURCE 接線 SINK/SROUCE 以機型選擇，不能變換 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部

端子和殼體間) 
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指示燈狀態 

M16YT / M16YJ 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

輸出指示燈 
ON 時亮綠燈 

OFF 時不亮 

 

配線圖 

➢ 電晶體單端共點 SINK 輸出 

 

▲電晶體單端共點 SINK 輸出 
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➢ 電晶體單端共點 SOURCE 輸出 

 

▲電晶體單端共點 SOURCE 輸出 
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4-2-2  M16YR 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M16YR 各部位名稱 
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技術規格 

M16YR 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M16YR 

輸出點數 16 

輸出點類型 單端共點繼電器輸出 

最大輸出頻率 ON/OFF 用，不適合作頻繁交換用途 

工作電壓 <250VAC,30VDC 

最大負 

載電流 

電阻性 2A/單端，8A/共點 

電感性 80VA(AC)/24VA(DC) 

最大壓降電壓/導通電阻 0.06V(初次) 

最小負載 2mA/DC 電源 

漏電流 - 

最大輸出 

延遲時間 

ON > OFF 
10ms 

OFF > ON 

輸出過電流保護 無 

隔離方式 電磁性隔離，500VAC，1 分鐘 

SINK /SOURCE 接線 無極性元件， 可任意配置成 SINK/SROUCE 輸出 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部

端子和殼體間) 
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指示燈狀態 

M16YR 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

輸出指示燈 
ON 時亮綠燈 

OFF 時不亮 

 

配線圖 

➢ 繼電器單端共點輸出 

 

▲輸出繼電器配線圖 
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4-3  數位輸入輸出混合模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其數位輸入輸出數目。 

4-3-1  M1616XYT / M1616XYJ 規格 

各部位名稱和功能 

  

▲M1616XYT / M1616XYJ 各部位名稱 
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技術規格 

M1616XYT/ M1616XYJ 輸入技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M1616XYT / M1616XYJ 

輸入點數 16 

輸入點類型 24VDC 單端共點輸入 

最大輸入頻率  中速，1kHz 

輸入訊號電壓 24VDC±10% 

輸入極 

限電流 

ON 電流 ＞4mA 

OFF 電流 ＜1.5mA 

最大輸入電流 7.6mA 

輸入阻抗 5.6kΩ 

隔離方式 光耦合隔離，500VAC，1 分鐘 

SINK /SOURCE 接線 藉由內部共點端子 S/S 及外部共線之接線來變換 

雜訊濾除時間常數 DHF(0 ~ 70ms)＋AHF(0.47μs) 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部

端子和殼體間) 
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M1616XYT/ M1616XYJ 輸出技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M1616XYT / M1616XYJ 

輸出點數 16 

輸出點類型 
單端共點電晶體輸出; T-電晶體 SINK(NPN)輸出 ; J-電晶體

SOURCE(PNP)輸出 

最大輸出頻率 中速，1kHz 

工作電壓 5~30VDC 

最大負載電流 
電阻性 

0.5A 
電感性 

最大壓降電壓/導通電阻 2.2V 

最小負載 - 

漏電流 ＜0.1mA/30VDC 

最大輸出延遲

時間 

ON > OFF ＜10μS 

OFF > ON ＜40μS 

輸出過電流保護 無 

隔離方式 光耦合隔離，500VAC，1 分鐘 

SINK /SOURCE 接線 SINK/SROUCE 以機型選擇，不能變換 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外

部端子和殼體間) 
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指示燈狀態 

M1616XY 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

輸入指示燈 
ON 時亮綠燈 

OFF 時不亮 

輸出指示燈 
ON 時亮綠燈 

OFF 時不亮 
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配線圖 

➢ 單端共點 SINK 輸入接線 

 

▲單端共點 SINK 輸入接線 

➢ 單端共點 SOURCE 輸入接線 

 

▲單端共點 SOURCE 輸入接線 
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➢ 電晶體單端共點 SINK 輸出 

 

▲電晶體單端共點 SINK 輸出 

➢ 電晶體單端共點 SOURCE 輸出 

 

▲電晶體單端共點 SOURCE 輸出 
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4-4  類比輸入模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其類比輸入數目。 

4-4-1  M04AD 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04AD 各部位名稱 
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技術規格 

M04AD 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04AD 

輸入點數 4 

轉換速度 

高速: 300us/Ch 

中速: 500us/Ch 

低速: 1ms/Ch 

50Hz 濾除: 80ms/Ch 

60Hz 濾除: 68ms/Ch 

類比輸入特性及解析度 

類比輸入範圍 數值 解析度 

電壓 

-10~+10V -8192~8191 1.22mV 

-5~+5V -8192~8191 0.61mV 

0~10V 0~16383 0.61mV 

0~5V 0~16383 0.305mV 

1~5V 0~16383 0.244mV 

電流 

-20mA~+20mA -8192~8191 2.44uA 

0~20mA 0~16383 1.22uA 

4~20mA 0~16383 0.976uA 

轉換精度 

電壓 
±0.1% (25°C±5℃) 

±0.2% (0～55℃) 

電流 
±0.2% (25°C±5℃) 

±0.4% (0～55℃) 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

AD 轉換器 24-Bit 

輸入電阻 電壓：1MΩ 電流：250Ω 

硬體最大輸入 電壓：－15V～＋15V 電流：-30mA~+30mA 

絕緣方式 
類比輸入 - CPU 之間：絕緣（數位隔離器、變壓器） 

類比輸入通道間：非絕緣 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 
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項目 技術規格 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 PID2、DBUF 等進階控制功能 

 

指示燈狀態 

M04AD 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 
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配線圖 

 

▲M04AD 配線圖 
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4-4-2  M04ADR 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04ADR 各部位名稱 
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技術規格 

M04ADR 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04ADR 

輸入點數 4 

轉換速度 

高速: 1.5ms/Ch. 

中速: 4ms/Ch. 

低速: 15ms/Ch. 

50Hz 濾除: 80ms/Ch. 

60Hz 濾除: 68ms/Ch. 

類比輸入特性和解析度 

類比輸入範圍 數值 解析度 

電壓 

-10~+10V -80000~80000 0.125mV 

-5~+5V -80000~80000 0.0625mV 

0~10V 0~80000 0.125mV 

0~5V 0~80000 0.0625mV 

1~5V 0~80000 0.05mV 

電流 

-20mA~+20mA -80000~80000 0.25uA 

0~20mA 0~80000 0.25uA 

4~20mA 0~80000 0.2uA 

轉換精度 

電壓 
±0.1% (25°C±5℃) 

±0.2% (0～55℃) 

電流 
±0.1% (25°C±5℃) 

±0.2% (0～55℃) 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

AD 轉換器 24-Bit 

輸入電阻 電壓：1MΩ 電流：250Ω 

硬體最大輸入 電壓：－15V～＋15V 電流：-30mA~+30mA 

絕緣方式 
類比輸入 - CPU 之間：絕緣（數位隔離器、變壓器） 

類比輸入通道間：非絕緣 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 
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項目 技術規格 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 PID2、DBUF 等進階控制功能 

指示燈狀態 

M04ADR 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 
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配線圖 

 

▲M04ADR 配線 
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4-5  類比輸出模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其類比輸出。 

4-5-1  M04DA 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04DA 各部位名稱 
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技術規格 

M04DA 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04DA 

輸出點數 4 

轉換速度 1ms/ch 

類比輸出特性和解析

度 

類比輸出範圍 數值 解析度 

電壓 

-10~+10V -8192~8191 1.22mV 

-5~+5V -8192~8191 0.61mV 

0~10V 0~16383 0.61mV 

0~5V 0~16383 0.305mV 

1~5V 0~16383 0.244mV 

電流 
0~20mA 0~16383 1.22μA 

4~20mA 0~16383 0.976μA 

轉換精度 

電壓 
±0.2% (25℃±5℃) 

±0.5% (0~55℃) 

電流 
±0.2% (25℃±5℃) 

±0.5% (0~55℃) 

DA 轉換器 24-Bit 

最小負載阻抗 電壓：1kΩ 

最大負載阻抗 電流：500Ω 

硬體最大輸出 

電壓 

-10.2~+10.2V 

-5.1~+5.1V 

-0.2~10.2V 

-0.1~5.1V 

0.9~5.1V 

電流 
0~20.2mA 

4~20.2mA 

絕緣方式 
類 比 輸 出 - CPU 之 間 ： 絕 緣 （ 數 位 隔 離 器 、 變 壓 器 ） 

類比輸出通道間：非絕緣 

工作溫度 0~55℃ 
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項目 技術規格 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動 

(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

 

指示燈狀態 

M04DA 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

DAC 指示燈 DAC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 
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配線圖 

 

 

▲M04DA 配線圖 
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4-5-2  M04DAR 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04DAR 各部位名稱 
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技術規格 

M04DAR 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04DAR 

輸出點數 4 

轉換速度 0.5ms/ch 

類比輸出特性和解析度 

類比輸出範圍 數值 解析度 

電壓 

-10~+10V -27000~27000 0.37mV 

-5~+5V -27000~27000 0.185mV 

0~10V 0~27000 0.37mV 

0~5V 0~27000 0.185mV 

1~5V 0~27000 0.48mV 

電流 
0~20mA 0~27000 0.74μA 

4~20mA 0~27000 0.592μA 

轉換精度 

電壓 
±0.05% (25℃±5℃) 

±0.3% (0~55℃) 

電流 
±0.05% (25℃±5℃) 

±0.3% (0~55℃) 

DA 轉換器 24-Bit 

最小負載阻抗 電壓：1kΩ 

最大負載阻抗 電流：500Ω 

硬體最大輸出 

電壓 

-10.2~+10.2V 

-5.1~+5.1V 

-0.2~10.2V 

-0.1~5.1V 

0.9~5.1V 

電流 
0~20.2mA 

4~20.2mA 

絕緣方式 
類 比 輸 出 - CPU 之 間 ： 絕 緣 （ 數 位 隔 離 器 、 變 壓 器 ） 

類比輸出通道間：非絕緣 

工作溫度 0~55℃ 
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項目 技術規格 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

 

指示燈狀態 

M04DAR 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

DAC 指示燈 DAC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 
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配線圖 

 

 

▲M04DAR 配線圖 

  



Chapter 4 

75 

 

4-6  類比輸入輸出混合模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其類比輸出。 

 

4-6-1  M0202AH 規格 

 

各部位名稱和功能 

 

▲M0202AH 各部位名稱 
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技術規格 

M0202AH 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M0202AH 

輸入規格 

輸入點數 2 

轉換速度 

高速: 300us/Ch 

中速: 500us/Ch 

低速: 1ms/Ch 

50Hz 濾除: 80ms/Ch 

60Hz 濾除: 68ms/Ch 

類比輸入特性及解析

度 

類比輸入範圍 數值 解析度 

電壓 

-10~+10V -8192~8191 1.22mV 

-5~+5V -8192~8191 0.61mV 

0~10V 0~16383 0.61mV 

0~5V 0~16383 0.305mV 

1~5V 0~16383 0.244mV 

電流 

-20mA~+20mA -8192~8191 2.44uA 

0~20mA 0~16383 1.22uA 

4~20mA 0~16383 0.976uA 

轉換精度 

電壓 
±0.1% (25°C±5℃) 

±0.2% (0～55℃) 

電流 
±0.2% (25°C±5℃) 

±0.4% (0～55℃) 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

AD/DA 轉換器 24-Bit 

輸入電阻 電壓：1MΩ 電流：250Ω 

硬體最大輸入 電壓：－15V～＋15V 電流：-30mA~+30mA 

輸出規格 

輸出點數 2 

轉換速度 1ms/ch 
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項目 技術規格 

 

類比輸出特性和解析

度 

類比輸出範圍 數值 解析度 

電壓 

-10~+10V -8192~8191 1.22mV 

-5~+5V -8192~8191 0.61mV 

0~10V 0~16383 0.61mV 

0~5V 0~16383 0.305mV 

1~5V 0~16383 0.244mV 

電流 
0~20mA 0~16383 1.22μA 

4~20mA 0~16383 0.976μA 

轉換精度 

電壓 
±0.2% (25℃±5℃) 

±0.5% (0~55℃) 

電流 
±0.2% (25℃±5℃) 

±0.5% (0~55℃) 

DA 轉換器 24-Bit 

最小負載阻抗 電壓：1kΩ 

最大負載阻抗 電流：500Ω 

硬體最大輸出 

電壓 

-10.2~+10.2V 

-5.1~+5.1V 

-0.2~10.2V 

-0.1~5.1V 

0.9~5.1V 

電流 
0~20.2mA 

4~20.2mA 

共通規格 

絕緣方式 
類 比 輸 出  - CPU 之 間 ： 絕 緣 （ 數 位 隔 離 器 、 變 壓 器 ） 

類比輸出通道間：非絕緣 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動 

(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 
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項目 技術規格 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 PID2、DBUF 等進階控制功能 

指示燈狀態 

M0202AH 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC/DAC 指示燈 ADC/DAC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 
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配線圖 

 

 

▲M0202AH 配線圖 
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4-7  溫度模組規格 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其溫度感測模組。 

4-7-1  M04TC 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04TC 各部位名稱 
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技術規格 

M04TC 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04TC 

輸入點數 4 

解析度 0.1℃ 

採樣週期 
高速:200ms/ch 

一般:400ms/ch 

溫度感測器類型 K,J,E,T,R,B,N,S,mV 

轉換精度 
±0.5% (25°C±5℃) 

±1% (0～55℃) 

AD 轉換器 24-Bit 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

絕緣方式 
類比輸入 - CPU 之間：絕緣(數位隔離器) 

類比輸入通道間：絕緣（光耦隔離器） 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動 

(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 TPCTL2、PID2、DBUF 等進階控制功能 
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指示燈狀態 

M04TC 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 

 

配線圖 

 

 

▲M04TC 配線圖  
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4-7-2  M04TCR 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04TCR 各部位名稱 
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技術規格 

M04TCR 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04TCR 

輸入點數 4 

解析度 0.1℃ 

採樣週期 
高速:100ms/ch 

一般:200ms/ch 

溫度感測器類型 K,J,E,T,R,B,N,S,mV 

轉換精度 
±0.2% (25°C±5℃) 

±0.4% (0～55℃) 

AD 轉換器 24-Bit 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

絕緣方式 
類比輸入 - CPU 之間：絕緣(數位隔離器) 

類比輸入通道間：絕緣（光耦隔離器） 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動 

(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 TPCTL2、PID2、DBUF 等進階控制功能 
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指示燈狀態 

M04TCR 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 

 

配線圖 

 

 

▲M04TCR 配線圖 
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4-7-3  M04RTD 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M04RTD 各部位名稱 
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技術規格 

M04RTD 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M04RTD 

輸入點數 4 

解析度 0.1℃ 

採樣週期 100ms/ch 

溫度感測器類型 Pt100 / Pt1000: (-200~850℃) 

JPt100 / JPt1000: (-200~600℃) 

PT100(1000) - DIN EN 60751 

JPT100(1000) - JIS C 1609-1981 

轉換精度 ±0.1% (25°C±5℃) 

±0.5% (0～55℃) 

AD 轉換器 24-Bit 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

絕緣方式 類比輸入 - CPU 之間：絕緣(數位隔離器) 

類比輸入通道間：絕緣（光耦隔離器） 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 20~90% (不可結露) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 5~8.4Hz 振幅: 3.5mm 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端子

和殼體間) 
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指示燈狀態 

M04RTD 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 

 

配線圖 

 

▲M04RTD 配線圖 
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4-8  溫度混合模組規格  

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其荷重量測模組。 

 

4-8-1  M0202TH 規格 

各部位名稱和功能 

 

 

▲M0202TH 各部位名稱 
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技術規格 

M0202TH 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M0202TH 

RTD 通道 

輸入點數 2 

解析度 0.1℃ 

採樣週期 100ms/ch 

溫度感測器類型 Pt-100, Pt-1000, JPt-100, JPt-1000 

轉換精度 
±0.1% (25°C±5℃) 

±0.5% (0～55℃) 

AD 轉換器 24-Bit 

TC 通道 

輸入點數 2 

解析度 0.1℃ 

採樣週期 
高速:200ms/ch 

一般:400ms/ch 

溫度感測器類型 K,J,E,T,R,B,N,S,mV 

轉換精度 
±0.5% (25°C±5℃) 

±1% (0～55℃) 

AD 轉換器 24-Bit 

共通規格 

工作模式 
PID 控制 

ON/OFF 控制 

控制週期 1~100 秒 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

絕緣方式 類比輸入 - CPU 之間：絕緣(數位隔離器) 
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項目 技術規格 

類比輸入通道間：絕緣（光耦隔離器） 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動 

(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 TPCTL2、PID2、DBUF 等進階控制功能 

指示燈狀態 

M0202TH 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 

 

  



Chapter 4 

92 

 

配線圖 

 

 

▲M0202TH 配線圖 
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4-9  荷重模組規格 
 

 IO Coupler 可藉由擴充模組之附加，來擴充其荷重量測模組。 

 

4-9-1  M02LC 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M02LC 各部位名稱 
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技術規格 

M02LC 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M02LC 

輸入點數 2 

激勵電壓 5VDC±5%, 60mA 

荷重感測器種類 4 線或 6 線式荷重元 

荷重感測器連接數量 4 個 350Ω 荷重元 

靈敏度 

±1.0mV/V 

±2.0mV/V 

±3.0mV/V 

±4.0mV/V 

AD 轉換器解析度 24-bit 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

轉換精度 
±0.5% (25°C±5℃) 

±1% (0～55℃) 

零點飄移 0.2uV/℃ 

增益漂移 ±10ppm/℃ 

採樣週期 
高速：2ms/ch. (單一點數使用時) 

一般：10ms/ch 

絕緣方式 
類比輸入 - CPU 之間：絕緣(數位隔離器) 

類比輸入通道間：絕緣（光耦隔離器） 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端
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子和殼體間) 

*1: 不支援 PID2、DBUF 等進階控制功能 

指示燈狀態 

M02LC 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 
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配線圖 

 

 

▲M02LC 配線圖  
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4-9-2  M02LCR 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲M02LCR 各部位名稱 
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技術規格 

M02LCR 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 M02LCR 

輸入點數 2 

激勵電壓 5VDC±5%, 60mA) 

荷重感測器種類 4 線或 6 線式荷重元 

荷重感測器連接數量 4 個 350Ω 荷重元 

靈敏度 

±1.0mV/V 

±2.0mV/V 

±3.0mV/V 

±4.0mV/V 

AD 轉換器解析度 24-bit 

應用功能 支援基本通道監控功能*1 

轉換精度 ±0.01% (25°C±5℃) 

零點飄移 0.2uV/℃ 

增益漂移 ±10ppm/℃ 

採樣週期 一般:10ms/ch 

絕緣方式 
類比輸入 - CPU 之間：絕緣(數位隔離器) 

類比輸入通道間：絕緣（光耦隔離器） 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 5~95%(不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅：3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度：19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 
1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端

子和殼體間) 

*1: 不支援 PID2、DBUF 等進階控制功能  
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指示燈狀態 

M02LCR 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 

RUN 指示燈 執行時亮綠燈 

ADC 指示燈 ADC 轉換時亮黃燈 

ALM 指示燈 發生警報時亮紅燈 

ERR 指示燈 發生錯誤時亮紅燈 

 

配線圖 

 

▲M02LCR 配線圖  
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4-10  中繼模組規格 

 IO Coupler 之中繼模組係指當 IO Coupler 電源模組提供之功率不足時，可藉由中繼擴充模

組之附加，來擴充其電源。 

4-10-1  MRPWE-AC 規格 

各部位名稱和功能 

 

▲MRPWE 各部位名稱 
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技術規格 

MRPWE-AC 技術規格表 

項目 技術規格 

型號 MRPWE-AC 

輸入 

輸入電壓 100~240VAC 

輸入頻率 50/60Hz 

最大輸入電流 1A max. 

浪湧電流 

（冷啟動） 
22A/115Vac (44A/230Vac) 

浪湧電壓耐受

等級 

3,000 VAC（初級-次級）、1,500 VAC（初級-PE）、500 VAC(二級-

PE) 

絕緣電阻 >100MΩ/500VDC 

保險絲規格 2A 

維持時間 >15ms/ 115VAC，>60ms/ 220VAC 

隔離方式 變壓器/光藕合器隔離，1500VAC/1 分鐘 

電源指示 LED (綠色) 

輸出 

額定輸出功率 48W(模組專用電源及外部 Sensor 電源共用) 

額定輸出電流 2A (模組專用電源及外部 Sensor 電源共用) 

外部輸出電壓 24VDC±1% 

轉換效率 86%/110VAC，87%/220VAC 

保護 
過電壓保護 過電壓關機(須重新開機方可再供電)34V~36V 

過載保護 折返型限流 (降載即自動回復)101%~133%額定輸出功率 

工作溫度 0~55℃ 

相對溼度 20~95% (不可結露，RH-2) 

海拔高度 ≤ 2000m 

耐震動 

(DIN RAIL 固定) 

5~8.4Hz 振幅: 3.5 

8.4~150Hz 恆定加速度:19.6m/s^2(2G) 

3 軸方向各 10 次 (IEC61131-2 標準) 

耐衝擊 10G，3 軸方向各 3 次 

耐雜訊 1500Vp-p，波寬 1us 

耐電壓 1500VAC，1 分鐘(電源端子和輸入/輸出端子之間以及所有外部端
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項目 技術規格 

子和殼體間) 

認證 CE 

 

指示燈狀態 

MRPWE 指示燈狀態表 

名稱 說明 

PWR 指示燈 
通電時亮綠燈 

不通電時不亮燈 
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Chapter 5. 本地擴充模組應用 
 

5-1  數位輸入模組介紹 
 

5-1-1  M16X 

數位輸入模組提供 16 個輸入點位，模組將輸入脈波轉換為數位值 0 和 1。 

 

5-1-2  M16X 功能 

M16X 模組提供 4 組 Filter(濾波)，第一組 Filter 作用於第 1 – 4 點，第二組 Filter 作用於

第 5 – 8 點，以此類推。Filter 提供 [ 0 ms，0.5 ms，1 ms，5 ms，10 ms，20 ms，70 ms ] 

7 種設定。以設定 5 ms 為例，當脈波維持 5 ms 沒有變化，則為合法輸入；反之若脈波的變

化頻率快於 5 ms，則視為不合法輸入，會被 Filter 濾除。預設值為 0 ms，表示不啟用 Filter

功能。 
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5-2  數位輸出模組介紹 
 

5-2-1  M16YT / M16YJ 

數位輸出模組提供 16 個輸出點位，模組將數位值 0 和 1 轉換為輸出脈波。 
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5-3  數位輸入輸出混合模組介紹 
 

5-3-1  M1616XYT / M1616XYJ 

數位輸入輸出模組提供 32 個點位，分別是 16 個輸入點位，和 16 個輸出點位，輸入點位

將輸入脈波轉換為數位值 0 和 1，輸出點位將數位值 0 和 1 轉換為輸出脈速。 

 

5-3-2  M1616XYT / M1616XYJ 功能 

M1616XYT/M1616XYJ 模組提供 4 組 Filter(濾波)，第一組 Filter 作用於第 1 – 4 點，第

二組 Filter 作用於第 5 – 8 點，以此類推。Filter 提供 [ 0 ms，0.5 ms，1 ms，5 ms，10 

ms，20 ms，70 ms ] 7 種設定。以設定 5 ms 為例，當脈波維持 5 ms 沒有變化，則為合法輸

入；反之若脈波的變化頻率快於 5 ms，則視為不合法輸入，會被 Filter 濾除。預設值為 0 

ms，表示不啟用 Filter 功能。 
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5-4  一般類比輸入模組介紹 
 

5-4-1  M04AD/M04ADR 

類比輸入模組提供兩種不同的解析度，分別為 M04AD 及 M04ADR 模組。M04AD 解析

度為 14 位元，另外 M04ADR 解析度為 18 位元，兩者的差別在轉換速度及解析度。 

 

5-4-2  類比輸入模組之使用步驟 
 

步驟 備註 

開始  

  

裝上擴充模組後於管理、配置設定要讀取的電壓或電流

的模式、濾波等設定。 

於專案管理的硬體配置加入類比輸入模組，並於配置設

定要讀取的電壓或電流的模式、濾波等設定。 

專案管理與配置設定可參考介面手冊 

  

透過暫存器或利用裝置監測功能，監控該模組的狀態。 
可於映射表獲得該模組被分配到的輸

入暫存器 

  

完成  
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類比輸入格式之規劃說明 

在類比讀值處理方面，永宏提供了三種常用的資料表示法及可設定之讀值多次平均以改善

現場較容易受干擾或輸入信號不穩定所造成之讀值漂移現象。 

UperIO 提供極為簡易之操作介面用來規劃類比輸入讀值之資料格式、有效位元、及平均次數

等相關設定。 

從裝置監測找尋類比輸入模組的各資料 

點擊管理→裝置監測，將會出現右側的裝置監測視窗： 

 

▲裝置監測 

在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕,〔邏輯資料〕,〔狀態資料〕。 

 

(4) 邏輯資料(類比資料) 

邏輯資料指的即是通道獲得或輸出的值。點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料〕，在

模組清單將只顯示邏輯資料。將滑鼠放到數值上方，當資料如下圖所示呈現藍色時，將可以修

改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 
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▲裝置監測的邏輯資料 

(5) 狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如下

圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

▲裝置監測的狀態資料  
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5-4-3  M04AD/M04ADR 功能 

M04AD/M04ADR 模組提供了很多的功能可以提供使用者使用，像是數值縮放、削波等

功能，這些功能可以從<管理>點所需的模組→配置設定中，即可找到 M04AD/M04ADR 功

能設定的位置，如下圖，這些設定可透過線上編輯或是利用下載專案方式做設定。 

 

▲找到並點選模組 
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▲點選配置設定 

 

▲模組的設定頁面 

其他模組也是以相同得路徑進入功能設定的頁面，但功能會因模組不同而有差異。 

  



Chapter 5 

111 

 

M04AD/M04ADR 模組的功能將在這個章節介紹 通道開啟/關閉 

對各 A/D 轉換通道設定開啟或關閉。當 A/D 轉換通道開啟時，通道進行 A/D 轉換。當

A/D 轉換通道關閉時，通道不進行 A/D 轉換，並可減少總通道的轉換週期時間。 

使用方法與說明 

轉換週期時間 = (A/D 配置時間 + A/D 轉換時間) x 開啟的 A/D 通道數量 

A/D 轉換時間 >= A/D 資料讀取時間 + A/D 資料處理時間 

範例： 

A/D 通道開啟數量= 3 

轉換週期時間 = (A/D 配置時間 + A/D 轉換時間) x 3 

Tcfg    = 對目前通道的 A/D 配置時間  

Trd   = 上一個通道的 A/D 資料讀取時間 

Tprocess = 上一個通道的 A/D 資料處理時間 

 

▲通道開啟與關閉對總通道轉換週期時間影響圖 
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設定與預設值 

若通道無設定通道開啟/關閉，預設設定為關閉。 

功能 M04AD M04ADR 預設設定 

通道 開啟/關閉 
開啟 開啟 

關閉 
關閉 關閉 

▲M04AD/M04ADR 通道開啟/關閉表格 

 

輸入校正功能 

對各通道進行輸入校正，每個通道儲存各檔位相對應的偏移量跟增益量來進行校正。 

預設為出廠校正值並固定儲存在模組內，並不會被修改，預設值可用於恢復成出廠時的狀態。 

使用方法與說明 

先做偏移校正再做增益校正。 

輸入 0V 或將通道短路 / 0 mA 或將通道開路，內部運算偏移值。再輸入該檔位最高電壓/

電流，內部運算增益值，並儲存偏移值與增益值至模組內。 

 

最終輸出=(A/D 輸出–偏移值)*增益值 

 

校正分為以下兩種： 

(6) 使用者校正模式：如使用者有特殊需求或因當下環境溫度與一般室溫相差較大，導致

數值有過大的誤差時，可以利用使用者校正模式修正其中的誤差。 

(7) 還原工廠設定：工廠出廠時會將所有通道進行校正，並將參數置於模組中，而使用者

如在日後有需要調回出廠校正值時，可以利用 UperIO 調回。 
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使用者校正步驟 

請先確認校正後不會對任何設備造成影響。 

在”管理”，中點選欲調回的模組兩下，並在”配置設定”中找到”校正”，選好欲校正的通

道後找到”偏移量/增益量校正”按下”偏移/增益”依照軟體提示輸入(如果是一般類比輸出

模組則是將電表調整成對應的檔位)指定的電壓即可完成偏移/增益的校正。 

 

  



Chapter 5 

114 

 

 

 

 

▲M04AD/M04ADR 使用者校正流程 
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還原工廠設定步驟：       *註：請先確認校正後不會對任何設備造成影響。 

在”管理”，中點選欲調回的模組兩下，並在”配置設定”中找到”校正”，進入後找到”還

原工廠設定”按下”還原”即可。 

 
 

 

▲ M04AD/M04ADR 還原工廠設定流程 
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設定與預設值 

各通道都有預設值為出廠校正值並儲存在模組內。 

輸入校正設定 預設值 

偏移值 出廠校正值 

增益值 出廠校正值 

▲M04AD/M04ADR 校正預設值表格 

 

A/D 轉換模式 

針對各通道是否平均處理，設定為無平均模式，次數平均模式，時間平均模式，移動平均

模式。 

使用方法與說明 

(8) 無平均模式：A/D 轉換後不執行平均處理。 

處理時間等於轉換週期時間。 

(9) 次數平均模式：依照設置次數執行 A/D 轉換，並將轉換值進行平均處理。次數平均模

式需設定為 2 以上才會有效進行。 

所需之處理時間相當於所設之平均數乘上轉換週期 

範例： 

如模組轉換了 11 筆資料，並設定平均次數為 5 次，其回傳結果如下： 

 

▲M04AD/M04ADR 模組次數平均模式處理時間示意圖 
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(10) 時間平均模式: 依照配置時間執行 A/D 轉換，時間內所轉換的值進行平均處理。設定

時間需為 2 倍轉換週期以上才會有效進行。 

處理時間等於設定時間  

範例： 

如在中速模式下使用 8 個通道，其轉換週期=0.5(ms/ch)*8(ch)=4ms，並將平均處理時間設

為 100ms，則平均處理的 A/D 轉換資料個數 = 100ms ÷ 4ms =25 

 

 

▲M04AD/M04ADR 模組時間平均模式處理時間示意圖 
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(11) 移動平均模式：設定平均數目，每個轉換週期時依照設置次數將最新 A/D 轉換資料進

行平均。移動平均需設定為 2 以上才會有效進行。 

處理時間等於轉換週期 

範例： 

如將移動平均次數設定為 5 次，其轉換示意圖如下 

 

▲M04AD/M04ADR 模組移動平均模式處理時間示意圖 

A/D 轉換結果： 

第 1 筆 = data1 

第 2 筆 = (data1+data2+data3+data4+data5)/5 

第 3 筆 = (data2+data3+data4+data5+data6)/5 

第 4 筆 = (data3+data4+data5+data6+data7)/5 

第 5 筆 = (data4+data5+data6+data7+data8)/5 

第 6 筆 = (data5+data6+data7+data8+data9)/5 

第 7 筆 = (data6+data7+data8+data9+data10)/5 
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設定與預設值 

若通道無設定 A/D 轉換模式，預設的模式為無平均模式。各平均方式內部最多可以儲存

1000 個轉換值。 

A/D 轉換模式 M04AD 設定範圍 M04ADR 設定範圍 預設值 

無平均模式 None None None 

次數平均模式 2 to 1000 (次數) 2 to 1000 (次數) 2 

移動平均模式 2 to 1000 (次數) 2 to 1000 (次數) 2 

時間平均模式 1 to 1604000 (ms) 1 to 1604000 (ms) 1 

▲M04AD/M04ADR 各平均模式設定值範圍表格 

輸入訊號範圍 

使用方法與說明 

1~5V：與 0~5V 解析度相同，是透過 0~5V 再縮放的結果。 

4mA~20mA：與 0~20mA 解析度相同，透過 0~20mA 再縮放的結果。 

設定與預設值 

若通道無設定輸入訊號範圍，預設為 0V ~ 10 V。 

輸入訊號範圍 數位輸出範圍 

電壓 

0V ~ 10V 0 ~ 16383 

-10V ~ 10V -8192 ~ 8191 

0V ~ 5V 0 ~ 16383 

-5V ~ 5V -8192 ~ 8191 

1V ~ 5V 0 ~ 16383 

電流 

0 mA ~ 20 mA 0 ~ 16383 

-20 mA ~ 20 mA -8192 ~ 8191 

4 mA ~ 20 mA 0 ~ 16383 

▲M04AD 的設定輸入訊號範圍 
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輸入訊號範圍 數位輸出範圍 

電壓 

0V ~ 10V 0 ~ 80000 

-10V ~ 10V -80000 ~ 80000 

0V ~ 5V 0 ~ 80000 

-5V ~ 5V -80000 ~ 80000 

1V ~ 5V 0 ~ 80000 

電流 

0 mA ~ 20 mA 0 ~ 80000 

-20 mA ~ 20 mA -80000 ~ 80000 

4 mA ~ 20 mA 0 ~ 80000 

▲M04ADR 的設定輸入訊號範圍 

 

 

轉換時間設定 

M04AD 及 M04ADR 模組由於不同解析度會有各自的轉換時間設定，可以設定 A/D 轉換

速度為 High (高速)，Middle(中速)，Low(低速)，50Hz 或 60Hz。轉換速度設定於所有通

道。 

設定與預設值 

若無設定轉換時間設定，預設設定為 Middle。 

*註：轉換時間 = (A/D 配置時間 + A/D 轉換時間) 

轉換時間設定 M04AD 轉換時間 M04ADR 轉換時間 

High 0.3ms/ch 1.5ms/ch 

Middle 0.5ms/ch 4ms/ch 

Low 1ms/ch 15ms/ch 

50Hz 80ms/ch 80ms/ch 

60Hz 67ms/ ch 67ms/ ch 

▲M04AD/M04ADR 轉換時間設定 
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數值縮放功能 

各通道設定開啟或關閉。當開啟時，需設定縮放範圍，並開始將數位輸出範圍換算成設定

的縮放範圍，當關閉時則不轉換。 

使用方法與說明 

可至設備視圖中點選欲使用的 M04AD/M04ADR 模組，並點選”配置設定”，將欲啟用

的 A/D 通道啟用後，找到”縮放啟動/關閉”(如下圖)，並啟動想使用此功能的通道再填入上

限值與下限值，之後按下確定，並將模組的設定資料下載即可。

 
▲M04AD/M04ADR 縮放設定位置 
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將數位輸出範圍轉換刻度為預先設定的縮放範圍。 

範例： 

M04AD/M04ADR 使用 1V~5V 模式 

實際類比輸入範圍 = “1V ~ 5V” 

縮放設定範圍 = “1000~5000” 

數位輸出範圍 = ”0~16383” 

 

▲M04AD/M04ADR 縮放範圍示意圖 

類比輸入 數位輸出值 數位運算值 (縮放值) 

1V 0 1000 

2V 4096 2000 

3V 8192 3000 

4V 12288 4000 

5V 16383 5000 

▲M04AD/M04ADR 數位縮放值與類比輸入對數位輸出的對照表 
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設定與預設值 

縮放範圍設置須符合以下條件： 

縮放上限值 > 縮放下限值 

若通道無設定縮放，預設設定為關閉。 

功能 M04AD 設定 M04ADR 設定 預設設定 

縮放功能 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

縮放上限值 限制在 

數位輸出範圍內 

-131072~131071 關閉 

縮放下限值 -131072~131071 關閉 

▲縮放功能設定 

 

最大值最小值記錄功能 

各通道設定開啟或關閉。當開啟時，儲存通道最大值與最小值至對應暫存器，當關閉時則不儲

存。 

 

使用方法與說明 

儲存各通道最大值與最小值至對應暫存器 

 

▲最大與最小值紀錄功能示意圖 
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設定與預設值 

若通道無設定最大值和最小值保持，預設設定為關閉。 

功能 M04AD M04ADR 設定 預設設定 

最大值與最小值保持 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

▲最大值與最小值保持設定 

如果想要更新最大值與最小值，在配置設定中確定已經開啟最大值與最小值功能後，再由該模

組分配到對應的 SM 依照下表操作即可更新成功。 

 

數位削波設定(目前僅 M04ADR 支援此功能) 

只有 M04ADR 模組才可設定是否開啟數位削波功能，各通道設定開啟或關閉，當開啟

時，將數位輸出值限制在數位輸出範圍內，當關閉時則不做數位削波。 

使用方法與說明 

若開啟數位削波， 輸入電壓/電流超出輸入訊號範圍時，會將數位輸出值限制在數位輸出 範圍

內，若關閉數位削波時則可能會超出數位輸出範圍。 

輸入訊號範圍 數位輸出範圍 數位輸出極限 
數位運算值 

數位削波開啟 數位削波關閉 

0V ～ 10 V 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 

-10V ～ 10V -80000 ~ 80000 -100000 ~ 100000 -80000 ~ 80000 -100000 ~ 100000 

0V ～ 5V 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 

-5V ～ 5V -80000 ~ 80000 -100000 ~ 100000 -80000 ~ 80000 -100000 ~ 100000 

1V ～ 5V 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 

0 mA ～ 20 mA 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 

-20 mA ～ 20 mA -80000 ~ 80000 -100000 ~ 100000 -80000 ~ 80000 -100000 ~ 100000 

4 mA ～ 20 mA 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 0 ~ 80000 -20000 ~ 100000 

▲當開啟/關閉數位削波功能後的數位運算範圍 
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設定與預設值 

若通道無設定數位削波，預設設定為關閉。 

*註: M04AD 模組無法使用此功能。 

功能 M04ADR 設定 預設設定 

數位削波 
開啟 

關閉 
關閉 

▲數位削波功能的設定 

 

數據偏移設定功能 

各通道設定開啟或 關閉，當開啟時，需設定數據偏移，將資料位移用以資料修正。 

使用方法與說明 

針對數位輸出值加上設定的數據偏移值，用以資料修正。 

數位運算值=數位輸出值+數據偏移值範例： 

 

▲數據偏移的示意圖 
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設定與預設值 

若通道無設定數據偏移功能，預設設定為關閉。 

設置 M04AD 設定 M04ADR 設定 預設 

數據偏移設定功能 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

數據偏移值 -2000 ~ 2000 -131072~131071 0 
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5-5  一般類比輸出模組介紹 

 

5-5-1  M04DA/M04DAR 

類比輸出模組提供兩種不同的解析度，分別為 M04DA/M04DAR 模組。M04DA 解析度

為 14 位元，而 M04DAR 解析度為 16 位元。兩者差別在於不同的解析度定義出來的刻度有所

不同。 

類比輸出模組之使用步驟 

步驟 備註 

開始  

  

裝上擴充模組後於管理、配置設定要讀取的電壓或電流

的模式、警報等設定。 

於專案管理的硬體配置加入類比輸出模組，並於配置設

定要讀取的電壓或電流的模式、警報等設定。 

專案管理與配置設定可參考介面

手冊 

  

透過暫存器或利用裝置監測功能，監控該模組的狀態。 
可於映射表獲得該模組被分配到

的輸出暫存器 

  

完成  
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從裝置監測找尋 M04DA/M04DAR 模組的各資料 

點擊執行功能列〔專案〕→〔設備視窗〕→〔裝置監測〕，將會出現右側的裝置監測視

窗： 

 

▲裝置監測 

在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕,〔邏輯資料〕,〔狀態資料〕。 
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(12) 邏輯資料(類比資料) 

邏輯資料指的即是通道獲得或輸出的值。點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料〕，在

模組清單將只顯示邏輯資料。將滑鼠放到數值上方，當資料如下圖所示呈現藍色時，將可以修

改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

▲裝置監測的邏輯資料 

(13) 狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如下

圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

  

▲裝置監測錯誤碼 
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M04AD/M04ADR 功能 

類比輸入(Analog Output，AO)模組提供了很多的功能可以提供使用者使用，像是迴轉

率設定、縮放、等功能，這些功能可以從”管理”點所需的模組兩下後->”配置設定”即可

找到 M04AD/M04ADR 功能設定的位置；這些設定可透過線上編輯或是利用下載專案方式做

設定。 

通道開啟/關閉 

各通道 D/A 轉換通道設定開啟或關閉。當 D/A 轉換通道開啟時，通道進行 D/A 轉換。當

D/A 轉換通道關閉時，通道不進行 D/A 轉換，並可減少總通道的轉換周期。 

使用方法與說明 

轉換週期時間 = (D/A 轉換時間) x (開啟的 D/A 通道數量) 

範例： 

開啟的通道數量 = 3 

轉換週期時間 = (D/A 轉換時間) x 3 

設定與預設值 

若通道無設定通道開啟/關閉，預設設定為關閉。 

設定 M04AD 設定 M04ADR 設定 預設值 

通道開啟/關閉 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

▲通道的開啟/關閉設定  



Chapter 5 

131 

 

輸出校正功能 

各通道針對各檔位進行輸出校正，每個通道都會儲存各檔位相對應的偏移量跟增益量來實

做校正。 

預設值為出廠校正值並固定儲存在模組內，並不被做修改，預設值可用於恢復成出廠時的狀

態。 

使用方法與說明 

出廠時，各通道會針對各檔位做校正。若使用者要做校正，可對欲校正通道的設定檔位做校正

即可。 

設定偏移，使外部測量 DAC 輸出為 0，內部儲存偏移值。再設定增益，使外部測量 DAC 輸出

為檔位電壓(5V，10V) or 電流(20mA)，待使用者確認後，內部儲存增益值，將儲存至模組內。 

DAC 輸入 = 資料輸入*增益值/65535+偏移值 

 

校正分為以下兩種： 

(14) 使用者校正模式： 

針對欲校正的通道根據設定的檔位做校正。 

(15) 還原工廠設定： 

工廠出廠時會將所有通道進行校正，並將參數存在模組內，使用者如在日後有需要調回出廠校

正值時，可以利用 UperIO 調回。 

 

M04DA/M04DAR 的校正步驟可以參考前章 M04AD/M04ADR 輸入校正功能 
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設定與預設值 

各通道都有偏移值以及增益值，預設值為出廠校正值並儲存在模組內。 

輸入校正設定 M04DA 設定 M04DAR 設定範圍 預設值 

偏移值 -16383 ~ 16383 -32000~32000 出廠校正值 

增益值 -100000 ~ 100000 -100000~100000 出廠校正值 

▲輸出校正功能的設定 

 

輸出訊號範圍 

M04DA/M04DAR 模組由於不同解析度會有各自的輸出訊號範圍，此功能用於設定各通

道輸出訊號範圍設定類比電壓/電流輸出，可進行範圍切換。 

設定與預設值 

若通道無設定輸出訊號範圍，預設為 0V ~ 10 V。 

輸出訊號範圍 數位輸入範圍 

電壓 

-10 to +10 V -8192 to 8191 

-5 to +5 V -8192 to 8191 

0 to +10 V 0 to 16383 

0 to +5 V 0 to 16383 

1 to +5 V 0 to 16383 

電流 
0 to 20 mA 0 to 16383 

4 to 20 mA 0 to 16383 

▲ M04DA 的輸出訊號範圍設定 

輸出訊號範圍 數位輸入範圍 

電壓 

-10 to +10 V -27000 to 27000 

-5 to +5 V -27000 to 27000 

0 to +10 V 0 to 27000 

0 to +5 V 0 to 27000 

1 to +5 V 0 to 27000 

電流 
0 to 20 mA 0 to 27000 

4 to 20 mA 0 to 27000 

▲ M04DAR 的輸出訊號範圍設定  
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數值縮放功能 

針對各通道縮放功能設定開啟或關閉。當開啟時，需先設定縮放範圍，使數位輸入範圍轉

換刻度為縮放範圍，讓使用者決定數位輸入的刻度。當關閉時則不轉換。 

使用方法與說明 

可至管理中點選欲使用的 M04DA/M04DAR 模組，並點選”配置設定”，將欲啟用的

D/A 通道啟用後，找到”縮放啟動/關閉”(如下圖)，並啟動想使用此功能的通道再填入上限

值與下限值，之後按下確定，並將模組的設定資料下載即可。 

 

▲ M04DA/M04DAR 縮放設定位置 
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※若使用者輸入的數位輸入超出縮放範圍，則會限制在縮放範圍的邊界值。 

範例： 

類比輸出範圍 = “0V ~ 10V” 

數位輸入範圍 = “0 ~27000” 

縮放設定範圍 = “1000~6000” 

 

▲M04DA/M04DAR 縮放範圍示意圖 

使用者輸入值 數位輸入值 輸出電壓(V) 

1000 0 0 V 

2000 5400 2 V 

3000 10800 4 V 

4000 16200 6 V 

5000 21600 8 V 

6000 27000 10 V 

▲M04DA/M04DAR 數位縮放值與數位輸入的類比輸出對照表 
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設定與預設值   

縮放範圍設置須符合以下條件： 

縮放上限值 > 縮放下限值 

設置 M04DA 設定 M04DAR 設定 預設值 

縮放 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

縮放上限值 -30000 to 30000 -30000 to 30000 關閉 

縮放下限值 -30000 to 30000 -30000 to 30000 關閉 

▲M04DA/M04DAR 數位縮放值與數位輸入的類比輸出對照表 

 

輸出保持功能 

當通道開啟/關閉為開啟時，各通道輸出保持功能可以設定開啟或關閉。當開啟時，需設

定輸出保持設定，當 IO Coupler 停止或是因錯誤停止發生時，會根據輸出保持設定來控制輸

出，當關閉時則不控制輸出。 

使用方法與說明 

輸出保持設定分為以下三種： 

(16) 清除模式： 

IO Coupler  停止或是因錯誤停止發生時，輸出偏移值。 

(17) 保持模式： 

IO Coupler 停止或是因錯誤停止發生時，維持 IO Coupler 停止或是因錯誤停止發生前

的輸出。 

(18) 使用者定義值： 

IO Coupler 停止或是因錯誤停止發生時，輸出使用者自行設定的值。 
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 當通道開啟時 當通道關閉時 

輸出保持設定 清除模式 保持模式 使用者定義值 無關 

IO Coupler 狀態：執行 D/A 值 D/A 值 D/A 值 0 V/mA 

IO Coupler 狀態：停止 偏移值 停止前的值 使用者定義值 0 V/mA 

IO Coupler 狀態：錯誤停止 偏移值 停止前的值 使用者定義值 0 V/mA 

▲當開啟輸出保持功能時的類比輸出狀態 

 

※當 IO Coupler 因錯誤停止/停止時，M04DA/M04DAR 如果有使用清除模式，該通道將會輸出偏移值(偏移值輸出

的電壓/電流，會相當於輸入 0 的數位值時輸出的電壓/電流(當 CPU 正常且使用相同檔位和數據偏移的條件下)) 

設定與預設值 

若通道無設定輸出保持功能，預設設定為關閉。 

若通道無設定輸出保持設定，預設設定為清除。 

使用者定義值若使用者沒有特別設定，預設設定為檔位輸出最大值。 

設置 M04DA 設定 M04DAR 設定 預設 

輸出保持功能 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

輸出保持設定 

清除 

保持 

使用者定義值 

清除 

保持 

使用者定義值 

清除 

 

▲輸出保持功能的設定 
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迴轉率控制設定 

對各通道迴轉率控制設定為開啟或關閉，當迴轉率控制設定為開啟時，需設定迴轉率，用

以避免電壓/電流輸出瞬間升高，當關閉時檔位輸出若變化大，則直接反應輸出。 

設定與預設值 

若通道無設定迴轉率控制設定，預設設定為關閉。 

設置 M04DA 設定 M04DAR 設定 預設 

迴轉率控制設定 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

迴轉率 

64 steps/100ms 

125 steps/100ms 

250 steps/100ms 

500 steps/100ms 

1000 steps/100ms 

2000 steps/100ms 

4000 steps/100ms 

8000 steps/100ms 

16000 steps/100ms 

32000 steps/100ms 

64000 steps/100ms 

128000 steps/100ms 

256000 steps/100ms 

512000 steps/100ms 

1024000 steps/100ms 

64 steps/100ms 

125 steps/100ms 

250 steps/100ms 

500 steps/100ms 

1000 steps/100ms 

2000 steps/100ms 

4000 steps/100ms 

8000 steps/100ms 

16000 steps/100ms 

32000 steps/100ms 

64000 steps/100ms 

128000 steps/100ms 

256000 steps/100ms 

512000 steps/100ms 

1024000 steps/100ms 

1024000 

steps/100ms 

▲迴轉率控制功能的設定  
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數據偏移功能 

針對各通道數據偏移功能設定開啟或關閉，當開啟時，需設定數據偏移功能，將數據偏移

用以修正，當關閉時則不進行數據偏移。 

使用方法與說明 

針對數位輸入值加上設定的數據偏移，用以資料修正。 

數位運算值 = 數位輸入值 + 數據偏移值。 

範例：類比輸出範圍：0 ~ 10 V，數據偏移值為+50 

數位輸入值 數位運算值 類比輸出電壓(V) 

-50 0 0 

31950 32000 10V 

▲數據偏移功能使用範例 

 

▲M04DA/M04DAR 模組數據偏移的範例示意圖 
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設定與預設值   

若通道無設定數據偏移功能，預設設定為關閉。 

設置 M04DA 設定 M04DAR 設定 預設 

數據偏移功能 
開啟 

關閉 

開啟 

關閉 
關閉 

數據偏移值 -16383 ~ 16383 -64000 ~ 64000 0 

▲數據偏移功能的設定 
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5-6  一般類比輸入輸出模組介紹 
 

5-6-1  M0202AH 

M0202AH 模組為前兩個通道為類比輸入，後兩個通道為類比輸出，為少點數類比輸入輸

出的經濟方案。其功能面實際上為 M04AD 與 M04DA 的混合應用，因此使用方式也相同。 

類比輸入部分 

請參考本手冊 M04AD/M04ADR 章節的類比輸入使用方法與步驟及尋找相關的資料的方

法。 

類比輸出部分 

請參考本手冊 M04DA/M04DAR 章節的類比輸出使用方法與步驟及尋找相關的資料的方

法。 
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5-7  溫控模組介紹 

因應廣大之溫控應用市場，提供了最常用之熱電偶(TC)；其中 M04TC 等溫度模組可作 4

點的熱電偶輸入之溫度量測，熱電偶型式共有 J、K、T、E、N、B、R、S、±100 毫伏等 9 種

選擇；溫度模組之溫度量測設計採用分時多工方式，每片溫度模組在實際 I/0 定址上僅佔用 1

個數值輸入(輸入 Register) 及 8 點數位輸出(數位 輸出)；一台 IO Coupler 加上擴充模組最多

可作 32 點溫度量測，而 TC 模組之溫度量測之更新速率可選擇一般(更新時間為 0.4 秒，解析

度為 0.1°)或快速(更新時間為 0.2 秒，解析度為 1°)二種模式; TCR 模組之溫度量測之更新速率

可選擇一般(更新時間為 0.2 秒，解析度為 0.1°)或快速(更新時間為 0.1 秒，解析度為 1°)二種

模式。 

利用上述溫度模組來做為溫度測量時，UperIO 提供極為簡易之填表方式來規劃溫度模組及感

溫器種類，並指定對應之暫存器以儲存溫度讀值。 

5-7-1  M04TC/M04TCR 

使用溫度模組之步驟 

  

步驟 備註 

開始  

  

組裝擴充模組後於管理、配置設定要讀取的感測器種

類、溫度單位等設定。 

於專案管理的硬體配置加入溫度模組，並於配置設定要

讀取的感測器種類、溫度單位等設定。 

配線請參考硬體手冊 

  

透過暫存器或利用裝置監測功能，監控該模組的狀態。 
可於映射表獲得該模組被分配到

的暫存器 

  

完成  
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從裝置監測找尋 M04TC/M04TCR 的各資料 

點擊執行功能列〔專案〕→〔設備視窗〕→〔裝置監測〕，將會出現右側的裝置監測視

窗： 

 

▲裝置監測 

在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕、 〔邏輯資料〕、 〔狀態資料〕。 
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(19) 邏輯資料(溫度資料) 

邏輯資料指的即是通道獲得或輸出的值。點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料〕，在

模組清單將只顯示邏輯資料。將滑鼠放到數值上方，當資料如下圖所示呈現藍色時，將可以修

改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

  

▲裝置監測的邏輯資料 

(20) 狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如下

圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

 

▲裝置監測錯誤碼 
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溫度模組相關之功能與設定 

將 M04TC 模組與 IO Coupler 連接後，於管理中點選模組->配置設定： 

  

▲M04TC 模組配置設定內容圖 
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M04TC 通道啟用/關閉 

各通道 A/D 轉換通道設定開啟或關閉。當 A/D 轉換通道開啟時，通道進行 A/D 轉換。當

A/D 轉換通道關閉時，通道不進行 A/D 轉換，並可減少總通道的轉換週期。 

設定：開啟/關閉(預設值)  

M04TC 轉換時間 

分為：標準和快速，改變通道的溫度轉換速度，選擇溫度的更新速度，較快的轉換速度精

準度較為差，反之較準確。關閉使用的通道無視此設定。 

設定值：(轉換速度 ms) 

移動平均數 

移動平均數可使用在各通道的溫度程控值(PV)上，假使在有雜訊的環境下，啟用此功能可

以降低程控值所受到的雜訊干擾，設定範圍為 2~10。設定為 1 時表示不平均。 

設定：次數 

預設值：2 
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感測器種類 

各種熱電偶溫度感測器，來符合多樣化的應用，也有電壓檔位來適應特殊的熱電偶溫度感

測器。選擇各通道的溫度感測器種類，下表為支援的感測器種類與其可支援的輸入範圍： 

感測器類型 輸入範圍(℃) 

B 200~1800 

E -200~1000 

J -100~1200 

K -200~1350 

N -150~1300 

R 0~1750 

S 0~1750 

T -200~400 

▲各種感測器可支援的範圍表 

溫度單位 

可以根據不同國家選擇當地的溫度單位(攝氏°C / 華氏℉)，各通道的溫度單位選擇，精準

度到小數點後一位。 

℃(預設值) 

℉ 
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控制方法 

設定各通道的溫度控制方式 

(21) 開關控制：跟設定值 SV 進行比較，將輸出控制在 ON(最大輸出量)或 OFF(最小輸出

量)轉換。 

設定值：選擇模式(預設值：開關控制) 

開始執行：溫控指令 

切換設定：停止溫控，再設定設備視圖 -> 配置設定中設定 

控制輸出 

設定在 M04TC 模組/IO Coupler 發生錯誤或 IO Couple 停機時控制各通道的輸出值為開

(最大輸出量)、關(最小輸出量)或保持(維持輸出量)。 

設定：開 / 關(預設值) / 保持 

縮放 

藉由將輸入範圍映射到使用者設定的新的範圍中，可使程控值放大或縮小，例如將-100

℃~500℃對應到新的範圍 0~10000 中。 

設定： 

開啟/關閉(預設值) 

最大縮放數值(100) 

最小縮放數值(0) 

範圍： -32000~32000 

注意事項：如果最小標度值大於等於最大標度值將會發生錯誤警示。 
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加熱/冷卻控制選擇 

設定各通道在溫度控制下，是進行加熱控制還是冷卻控制 

設定種類：溫控指令 

加熱/冷卻：Forward/Reverse(預設值) 

ON/OFF 控制時會因選擇動作不同而有差異 

加熱/冷卻 說明 

加熱控制 當測量值小於設定值的時候增加輸出量，為加熱時的設定。 

冷卻控制 當測量值大於設定值的時候增加輸出量，為冷卻時的設定。 

▲加熱/冷卻控制行為對應表 

 

M04TC 校正步驟 

如果使用者在使用上覺得數值有些誤差，可以使用校正功能將 M04TC 模組的數值進行校

正，步驟如下： 

步驟 備註 

開始  

  

將 M04TC 模組接上 IO Coupler 後開啟上傳至 UperIO 
設備視圖與配置設定可參

考介面手冊 

  

於管理->中找到欲校正的 M04TC 模組->配置設定->輸入校正

設定->勾選想校正的通道並選擇想校正的設定 

可於設備視圖獲得該模組

被分配到的輸入暫存器 

  

完成  

▲M04TC 模組使用者校正步驟 
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▲M04TC 模組校正畫面 

 

還原工廠校正值 

M04TC 模組於出廠時，會進行一次校正，校正後的值會儲存在 M04TC 模組中，當使用者

想還原成出廠時的校正值時，可以從上圖中找到”還原工廠設定”選擇”還原”將偏移量與增益量

還原成出廠時的設定。 

 

使用者校正 

如果工廠設定的校正值在使用時仍有些誤差，使用者可以自行校正，校正的方式在點選完

需要校正的偏移量/增益量後，依照畫面中文字提示的步驟輸入相對應的數值即可。 

設定各通道的程控值(PV)校正，當輸入的溫度值和實際溫度不同時，可利用偏差值(Offset)跟增

益(Gain)校正輸入的溫度測量值(PV)，存於 M04TC 模組中。 

 

▲感測器校正前後數據示意圖  
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設定種類：校正可參考使用者校正，公式為增益值/1000 + 數據偏移。 

設定： 

1. 通道編號 

2. 增益，範圍 -32000~32000  

3. 偏移，範圍-32000~32000 

4. 儲存在 M04TC 模組中 

 

⚫ 偏移量校正 

校正路徑如下： 

從專案->設備試圖中找到欲校正的 M04TC 模組->配置設定->輸入校正設定->勾選想校正的通道

並選擇”偏移”選項 

 

▲M04TC 模組偏移值校正畫面 
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如文字提示輸入對應模式的數值後即可完成校正。 

 

⚫ 增益值校正 

校正路徑如下： 

從專案->設備試圖中找到欲校正的 M04TC 模組->配置設定->輸入校正設定->勾選想校正的通道

並選擇”增益”選項 

 

▲M04TC 模組增益值校正畫面 

如文字提示輸入對應模式的數值後即可完成校正 
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5-7-2  M04RTD 

 

溫度模式應用步驟 

 

步驟 備註 

開始  

  

組裝擴充模組後於管理、配置設定要讀取的感測器種

類、溫度單位等設定。 

於專案管理的硬體配置加入溫度模組，並於配置設定要

讀取的感測器種類、溫度單位等設定。 

配線請參考硬體手冊 

  

透過暫存器或利用裝置監測功能，監控該模組的狀態。 
可於映射表獲得該模組被分配到

的暫存器 

  

完成  
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從裝置監測找尋 M04RTD 的各資料 

點擊執行功能列〔專案〕→〔設備視窗〕→〔裝置監測〕，將會出現右側的裝置監測視

窗： 

 

▲裝置監測 

在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕、 〔邏輯資料〕、 〔狀態資料〕。 
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(1) 邏輯資料(溫度資料) 

邏輯資料指的即是通道獲得或輸出的值。點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料〕，在

模組清單將只顯示邏輯資料。將滑鼠放到數值上方，當資料如下圖所示呈現藍色時，將可以修

改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

  

▲裝置監測的邏輯資料 

(2) 狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如下

圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

▲裝置監測錯誤碼 
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溫度模組相關之功能與設定 

將 M04RTD 模組與 IO Coupler 連接後，於管理中點選模組->配置設定： 

 
▲M04RTD 模組配置設定內容圖 
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M04RTD 通道啟用/關閉 

各通道 A/D 轉換通道設定開啟或關閉。當 A/D 轉換通道開啟時，通道進行 A/D 轉換。當 A/D

轉換通道關閉時，通道不進行 A/D 轉換，並可減少總通道的轉換週期。 

設定：開啟 / 關閉(預設值)  

移動平均數 

移動平均數可使用在各通道的溫度程控值(PV)上，假使在有雜訊的環境下，啟用此功能可以降

低程控值所受到的雜訊干擾，設定範圍為 2~10。設定為 1 時表示不平均。 

設定：次數 

預設值：2 

 

感測器種類 

各種熱電偶溫度感測器，來符合多樣化的應用，也有電壓檔位來適應特殊的熱電偶溫度感測

器。選擇各通道的溫度感測器種類，下表為支援的感測器種類與其可支援的輸入範圍： 

感測器類型 輸入範圍(℃) 

RTD 

Pt100(預設值) -200~850 

JPt100 -200~600 

Pt1000 -200~850 

JPt1000 -200~600 

▲各種感測器可支援的範圍表 
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溫度單位 

可以根據不同國家選擇當地的溫度單位(攝氏°C / 華氏℉)，各通道的溫度單位選擇，精準

度到小數點後一位。 

⚫ ℃ (預設值) 

⚫ ℉ 

 

控制方法 

設定各通道的溫度控制方式 

(1) 開關控制：跟設定值 SV 進行比較，將輸出控制在 ON(最大輸出量)或 OFF(最小輸出

量)轉換。 

設定值：選擇模式(預設值：開關控制) 

開始執行：溫控指令 

切換設定：停止溫控，再設定設備視圖 -> 配置設定中設定 

控制輸出 

設定在 M04RTD 模組發生錯誤或 M PLC 停機時控制各通道的輸出值為開(最大輸出量)、關

(最小輸出量)或保持(維持輸出量)。 

設定：開 / 關(預設值) / 保持 

縮放 

藉由將輸入範圍映射到使用者設定的新的範圍中，可使程控值放大或縮小，例如將-100℃

~500℃對應到新的範圍 0~10000 中。 

設定： 

開啟/關閉(預設值) 

最大標度數值(100) 

最小標度數值(0) 
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範圍： -32000~32000 

注意事項：如果最小標度值大於等於最大標度值將會發生錯誤警示。 

加熱/冷卻控制選擇 

設定各通道在溫度控制下，是進行加熱控制還是冷卻控制 

設定種類：溫控指令 

加熱/冷卻：Forward/Reverse(預設值) 

ON/OFF 控制時會因選擇動作不同而有差異 

加熱/冷卻 說明 

加熱控制 當測量值小於設定值的時候增加輸出量，為加熱時的設定。 

冷卻控制 當測量值大於設定值的時候增加輸出量，為冷卻時的設定。 

▲加熱/冷卻控制行為對應表 
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M04TC 校正步驟 

如果使用者在使用上覺得數值有些誤差，可以使用校正功能將 M04TC 模組的數值進行校

正，步驟如下： 

步驟 備註 

開始  

  

將 M04TC 模組接上 IO Coupler 後開啟上傳至 UperIO 
設備視圖與配置設定可參

考介面手冊 

  

於管理->中找到欲校正的 M04TC 模組->配置設定->輸入校正

設定->勾選想校正的通道並選擇想校正的設定 

可於設備視圖獲得該模組

被分配到的輸入暫存器 

  

完成  

▲M04TC 模組使用者校正步驟 

 

 

▲M04TC 模組校正畫面 
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還原工廠校正值 

M04RTD 模組於出廠時，會進行一次校正，校正後的值會儲存在 M04RTD 模組中，當使用

者想還原成出廠時的校正值時，可以從上圖中找到”還原工廠設定”選擇”還原”將偏移量與增益

量還原成出廠時的設定。 

 

使用者校正 

如果工廠設定的校正值在使用時仍有些誤差，使用者可以自行校正，校正的方式在點選完

需要校正的偏移量/增益量後，依照畫面中文字提示的步驟輸入相對應的數值即可。 

設定各通道的程控值(PV)校正，當輸入的溫度值和實際溫度不同時，可利用偏差值(Offset)跟增

益(Gain)校正輸入的溫度測量值(PV)，存於 M04RTD 模組中。 

 

▲感測器校正前後數據示意圖 

設定種類：校正可參考使用者校正，公式為增益值/1000 + 數據偏移。 

設定： 

1. 通道編號 

2. 增益，範圍 -32000~32000  

3. 偏移，範圍-32000~32000 

4. 儲存在 M04RTD 模組中 
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⚫ 偏移量校正 

校正路徑如下： 

從專案->設備試圖中找到欲校正的 M04RTD 模組->配置設定->輸入校正設定->勾選想校正的通

道並選擇”偏移”選項 

 

▲M04RTD 模組偏移值校正畫面 

 

如文字提示輸入對應模式的數值後即可完成校正。 

  



Chapter 5 

162 

 

⚫ 增益值校正 

校正路徑如下： 

從專案->設備試圖中找到欲校正的 M04TC 模組->配置設定->輸入校正設定->勾選想校正的通道

並選擇”增益”選項 

 

▲M04TC 模組增益值校正畫面 

如文字提示輸入對應模式的數值後即可完成校正 

 

  



Chapter 5 

163 

 

5-8  溫度混合模組介紹 

因應廣大之溫控應用市場，提供了最常用之熱電偶(RTD/TC)；其中 M0202TH 可作 2 點

的 RTD 輸入之溫度量測，RTD 型式共有 PT100、PT1000、JPT100、JPT1000 等 4 種選擇；

2 點的 TC 輸入之溫度量測，TC 型式共有 J、K、T、E、N、B、R、S、±100 毫伏等 9 種選

擇；溫度模組之溫度量測設計採用分時多工方式，每片溫度模組在實際 I/0 定址上僅佔用 1 個

數值輸入(輸入 Register) 及 8 點數位輸出(數位 輸出)；一台 IO Coupler 加上擴充模組最多可

作 32 點溫度量測，而模組之 TC 溫度量測之更新速率可選擇一般(更新時間為 0.4 秒，解析度

為 0.1°)或快速(更新時間為 0.2 秒，解析度為 1°)二種模式; 模組之 RTD 溫度量測之更新速率為

快速(更新時間為 0.1 秒，解析度為 0.1°)。 

利用上述溫度混合模組來作溫度測量時，UperIO 提供極為簡易之填表方式來規劃溫度模組及

感溫器種類，並指定對應之暫存器以儲存溫度讀值。 

 

5-8-1  M0202TH 

使用溫度模組之步驟 

  

步驟 備註 

開始  

  

組裝擴充模組後於管理、配置設定要讀取的感測器種

類、溫度單位等設定。 

於專案管理的硬體配置加入溫度模組，並於配置設定要

讀取的感測器種類、溫度單位等設定。 

配線請參考硬體手冊 

  

透過暫存器或利用裝置監測功能，監控該模組的狀態。 
可於映射表獲得該模組被分配到

的暫存器 

  

完成  
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從裝置監測找尋 M0202TH 的各資料 

點擊執行功能列〔專案〕→〔設備視窗〕→〔裝置監測〕，將會出現右側的裝置監測視

窗： 

 

▲裝置監測 

在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕、 〔邏輯資料〕、 〔狀態資料〕。 
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(1) 邏輯資料(溫度資料) 

邏輯資料指的即是通道獲得或輸出的值。點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料〕，在

模組清單將只顯示邏輯資料。將滑鼠放到數值上方，當資料如下圖所示呈現藍色時，將可以修

改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

  

▲裝置監測的邏輯資料 

(2) 狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如下

圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

 

▲裝置監測錯誤碼 
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溫度模組相關之功能與設定 

將 M0202TH 模組與 IO Coupler 連接後，於管理中點選模組->配置設定： 

 

▲M04TC 模組配置設定內容圖 
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M0202TH 通道啟用/關閉 

各通道 A/D 轉換通道設定開啟或關閉。當 A/D 轉換通道開啟時，通道進行 A/D 轉換。當

A/D 轉換通道關閉時，通道不進行 A/D 轉換，並可減少總通道的轉換週期。 

設定：開啟 / 關閉(預設值)  

M0202TH 轉換時間 

TC 分為：標準和快速，改變通道的溫度轉換速度，選擇溫度的更新速度，較快的轉換速

度精準度較為差，反之較準確；RTD 為固定。關閉使用的通道無視此設定。 

設定值：(轉換速度 ms) 

移動平均數 

移動平均數可使用在各通道的溫度程控值(PV)上，假使在有雜訊的環境下，啟用此功能可

以降低程控值所受到的雜訊干擾，設定範圍為 2~10。設定為 1 時表示不平均。 

設定：次數 

預設值：2 
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感測器種類 

各種熱電偶溫度感測器，來符合多樣化的應用，也有電壓檔位來適應特殊的熱電偶溫度感

測器。選擇各通道的溫度感測器種類，下表為支援的感測器種類與其可支援的輸入範圍： 

感測器類型 輸入範圍(℃) 

TC 

B 200~1800 

E -200~1000 

J -100~1200 

K(預設值) -200~1350 

N -150~1300 

R 0~1750 

S 0~1750 

T -200~400 

RTD 

Pt100(預設值) -200~850 

JPt100 -200~600 

Pt1000 -200~850 

JPt1000 -200~600 

▲各種感測器可支援的範圍表 
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溫度單位 

可以根據不同國家選擇當地的溫度單位(攝氏°C / 華氏℉)，各通道的溫度單位選擇，精準

度到小數點後一位。 

⚫ ℃ (預設值) 

⚫ ℉ 

控制方法 

設定各通道的溫度控制方式 

(2) 開關控制：跟設定值 SV 進行比較，將輸出控制在 ON(最大輸出量)或 OFF(最小輸出

量)轉換。 

(3) PID 控制：利用比例項(P)、積分動作(I)以及微分動作(D)的組合控制，可以進行較佳的

溫度控制，波動比開關控制來的佳。 

設定值：選擇模式(預設值：開關控制) 

開始執行：溫控指令 

切換設定：停止溫控，再設定設備視圖 -> 配置設定中設定 

控制輸出 

設定在 M0202TH 模組 IO Coupler 發生錯誤或 IO Couple 停機時控制各通道的輸出值為

開(最大輸出量)、關(最小輸出量)或保持(維持輸出量)。 

設定：開 / 關(預設值) / 保持 

縮放 

藉由將輸入範圍映射到使用者設定的新的範圍中，可使程控值放大或縮小，例如將-100

℃~500℃對應到新的範圍 0~10000 中。 

設定： 

開啟/關閉(預設值) 

最大縮放數值(100) 

最小縮放數值(0) 

範圍： -32000~32000 

注意事項：如果最小標度值大於等於最大標度值將會發生錯誤警示。 
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加熱/冷卻控制選擇 

設定各通道在溫度控制下，是進行加熱控制還是冷卻控制 

設定種類：溫控指令 

加熱/冷卻：Forward/Reverse(預設值) 

ON/OFF 控制時會因選擇動作不同而有差異 

加熱/冷卻 說明 

加熱控制 當測量值小於設定值的時候增加輸出量，為加熱時的設定。 

冷卻控制 當測量值大於設定值的時候增加輸出量，為冷卻時的設定。 

▲加熱/冷卻控制行為對應表 

 

M0202TH 校正步驟 

如果使用者在使用上覺得數值有些誤差，可以使用校正功能將 M0202TH 模組的 RTD/TC 數

值進行校正，步驟如下： 

步驟 備註 

開始  

  

將 M0202TH 模組接上 IO Coupler 後開啟上傳至 UperIO 
設備視圖與配置設定可參

考介面手冊 

  

於管理->中找到欲校正的 M0202TH 模組->配置設定->輸入校

正設定->勾選想校正的通道並選擇想校正的設定 

可於設備視圖獲得該模組

被分配到的輸入暫存器 

  

完成  

▲M0202TH 模組使用者校正步驟 
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▲M0202TH 模組校正畫面 

 

還原工廠校正值 

M0202TH 模組於出廠時，會進行一次校正，校正後的值會儲存在 M0202TH 模組中，當使

用者想還原成出廠時的校正值時，可以從上圖中找到”還原工廠設定”選擇”還原”將偏移量與增

益量還原成出廠時的設定。 
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使用者校正 

如果工廠設定的校正值在使用時仍有些誤差，使用者可以自行校正，校正的方式在點選完

需要校正的偏移量/增益量後，依照畫面中文字提示的步驟輸入相對應的數值即可。 

設定各通道的程控值(PV)校正，當輸入的溫度值和實際溫度不同時，可利用偏差值(Offset)跟增

益(Gain)校正輸入的溫度測量值(PV)，存於 M0202TH 模組中。 

 

▲感測器校正前後數據示意圖 

設定種類：校正可參考使用者校正，公式為增益值/1000 + 數據偏移。 

設定： 

5. 通道編號 

6. 增益，範圍 -32000~32000  

7. 偏移，範圍-32000~32000 

8. 儲存在 M0202TH 模組中 
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⚫ 偏移量校正 

校正路徑如下： 

從專案->設備試圖中找到欲校正的 M0202TH 模組->配置設定->輸入校正設定->勾選想校正的通

道並選擇”偏移”選項 

 

▲M0202TH 模組偏移值校正畫面 

如文字提示輸入對應模式的數值後即可完成校正。 

 

⚫ 增益值校正 

校正路徑如下： 

從專案->設備試圖中找到欲校正的 M0202TH 模組->配置設定->輸入校正設定->勾選想校正的通

道並選擇”增益”選項 

 

▲M0202TH 模組增益值校正畫面 

如文字提示輸入對應模式的數值後即可完成校正  
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5-9  荷重模組介紹 
 

5-9-1  M02LC/M02LCR 

使用荷重模組之步驟 

步驟 備註 

開始  

  

組裝擴充模組後，於管理、配置設定要讀取的重量單

位、額定輸出、等設定。 

於專案管理的硬體配置加入荷重模組，並於配置設定要

讀取的重量單位、額定輸出、等設定。 

配線請參考硬體手冊 

  

透過暫存器或利用裝置監測功能，監控該模組的狀態。 
可於映射表獲得該模組被分配到的

暫存器 

  

完成  
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模組介紹 

M02LC/M02LCR 為 IO Coupler 的荷重模組的成員。可用於量測荷重元(Load Cell)產生

之微弱信號。 

本模組硬體解析能力為 24 位元，重量讀值範圍依據荷重元設定彈性變動，數位讀值範圍固定

為 0~10000。 

為了能將伴隨於信號之現場雜訊濾除，本模組內也提供了取樣信號平均與自動零點補償的功

能。 

M02LC 及 M02LCR 模組兩者的差別在轉換速度及解析度，M02LR 解析度為 14 位元，

M02LCR 解析度則為 18 位元。詳細請參考輸入”訊號範圍”章節及”轉換時間設定”。 

環境溫度、連線距離、接線材質皆有可能影響荷重元的精準度。若因為環境因素改變，而影響

荷重元校正後的精準度，使用者必須重新校正，以確保重量讀值的正確性。 

 

M02LCR 取樣時間 100 次/秒 

M02LC 取樣時間 4800 次/秒 
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輸入格式之規劃說明： 

在類比讀值處理方面，永宏提供了三種常用的資料表示法，及可設定之讀值多次平均，以改善

現場較容易受干擾，或輸入信號不穩定所造成之讀值漂移現象。 

UperIO 提供極為簡易之操作介面，用來規劃荷重讀值之資料格式、有效位元、及平均次數等

相關設定。 

監控荷重模組數值 

點擊執行功能列〔專案〕→〔設備視窗〕→〔裝置監測〕，將會出現右側的裝置監測視

窗： 

 

▲裝置監測 
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在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕,〔邏輯資料〕,〔狀態資料〕。 

(1) 邏輯資料 

在荷重模組(M02LC)，邏輯資料指的即是通道獲得或輸出的值。 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料〕，在模組清單將只顯示邏輯資料。將滑鼠放到數值

上方，當資料如下圖所示呈現藍色時，將可以修改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的

〔Float〕、〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

LC 模組預設的數值顯示為 32 位元浮點數。 

 

▲裝置監測的邏輯資料 
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(2) 狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如下

圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

▲裝置監測的狀態資料 
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荷重應用功能 

M02LC 模組搭載許多功能可以供使用者應用，這些功能可以從”專案->設備試圖->點選

對應模組->配置設定”，找到 M02LC 功能設定的位置，如下圖。 

可線上編輯，或以下載專案的方式做設定。 

 

▲找到並點選模組 
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▲點選配置設定 

 

▲M02LC 模組的設定頁面 
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通道開啟/關閉 

各通道可設定開啟或關閉。 

當轉換通道開啟時，通道進行荷重讀值。 

當轉換通道關閉時，通道不進行讀值，當使用 M02LC 時，可減少總通道的轉換時間。 

轉換時間說明 

(1) M02LCR 取樣時間為 100 次/秒 

開啟單/雙通道時，取樣週期皆為 10ms 

(2) M02LC 取樣時間為 4800 次/秒 

開啟單通道時，取樣週期為 0.2ms 

開啟雙通道時，取樣週期為 0.4ms 

 

設定與預設值   

若通道無設定通道開啟/關閉，預設設定為關閉。 
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荷重參數設定 

使用 LC 模組前，需針對使用情境，設定靈敏度、重量單位、小數點位數…等資訊，須設定參

數如下： 

 

使用方法與說明 

設定重量單位、小數點位數、額定容量、額定輸出…等設定後 

再進行使用者校正，使量測範圍符合使用者需求 

 

重量單位選擇 

Kg(預設)/G/ T 

 

重量小數點位數選擇 

100(預設)/ 10−1/10−2/10−3 

 

額定容量設定 

針對不同容量的荷重元，可以設定不同額定容量，以對應荷重元的最大量程 

額定容量：單個 Load cell 的最大量程 

可設定範圍：0~999999 

Default: 50000 
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額定輸出設定 

針對不同靈敏度的荷重元，可對通道進行設定，範圍如下 

 

額定輸出範圍 

額定輸出 

1mv/V 

2mv/V 

3mv/V 

4mv/V 

▲M02LCR & M02LC 的設定輸入訊號範圍 

 

最大重量容量設定 

針對各通道中的荷重元，可依據荷重元數量，設定整個荷重系統，所要秤量的最大重量 

可設定範圍：0 ~ 最大額定容量值 

※設定範圍不可超過額定容量，且必須小於等於荷重元最大量程*荷重元連接數 

 

連接數設定 

通道同時所使用的 load cell 數量 

範圍：1 ~ 4 

預設：1 

 

最小劃分設定 

可以設定荷重讀值的最小刻度 

可設定範圍：1/2/5/10/20/50 

 

重量轉換設定 

針對各通道是否平均處理，設定為無平均模式/次數平均模式/移動平均模式。 
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使用方法與說明   

取樣(無平均模式) 

LC 模組讀值時，不執行平均處理。 

處理時間等於轉換週期時間。 

 

次數平均模式 

依照設置次數執行 A/D 轉換，並將轉換值進行平均處理。次數平均模式需設定為 4 以上才會

有效進行。 

所需之處理時間相當於所設之平均數乘上轉換週期 

 

範例： 

如模組轉換了 11 筆資料，並設定平均次數為 5 次，其回傳結果如下： 

 

▲荷重模組次數平均模式處理時間示意圖 
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移動平均模式： 

設定平均數目，每個轉換週期時，依照設置次數將重量讀值資料進行平均。移動平均需設定為

2 以上才會有效進行。 

所需之處理時間相當於所設之平均數乘上轉換週期 

範例： 

如將移動平均次數設定為 5 次，其轉換示意圖如下 

 

▲荷重模組移動平均模式處理時間示意圖 

  



Chapter 5 

186 

 

設定與預設值 

若通道無設定 A/D 轉換模式，預設的模式為無平均模式。 

A/D 轉換模式 M02LC 設定範圍 預設值 

取樣(無平均模式) None None 

次數平均模式 4 to 255 (次數) 4 

移動平均模式 2 to 255 (次數) 2 

▲荷重各平均模式設定值範圍表格 

 

校正功能 

設定單位後，可對各通道進行輸入校正，每個通道儲存相對應的校正值。 

預設為出廠校正值並固定儲存在模組內，且不會被修改，使用者可用於恢復成出廠時的狀態。 

使用方法與說明 

 

校正分為以下兩種： 

(3) 使用者校正模式： 

如使用者有特殊需求或因當下環境溫度與一般室溫相差較大，導致數值有過大的誤差時，

可以利用使用者校正模式修正其中的誤差。 

(4) 還原工廠設定： 

工廠出廠時會將所有通道進行校正，並將參數置於模組中，而使用者如在日後有需要調回

出廠校正值時，可以利用 UperIO 調回。 
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使用者校正步驟 

在”管理”中點選欲調回的模組兩下，並在”配置設定”中找到”校正”，選好欲校正的通道

後，依照軟體提示即可完成校正。
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▲M02LCR 使用者校正流程 
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還原工廠設定步驟 

在”管理”中點選欲調回的模組兩下，並在”配置設定”中找到”校正”，進入後找到”還原

工廠設定”按下”還原”即可。 

 

 

▲M02LCR 還原工廠設定流程  
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設定與預設值 

各通道都有預設值為出廠校正值並儲存在模組內。 

輸入校正設定 預設值 

偏移值 出廠校正值 

增益值 出廠校正值 

▲M02LCR 校正預設值表格 

 

重力加速度 

重力加速度設定 

此功能校正由於不同重力加速度所造成的重量誤差，使用者可依據所在位置校正對應數值。 

※預設儲存出廠時的重力加速度值。 

 

重量數值=毛重輸出值*校正位置值/安裝位置值 

設定範圍 9.7000~9.9999 

※當安裝位置=校正位置時，此校正不啟用。 

 

裝置資訊說明 

通道重量數值 

供使用者確認用的工程重量讀值 

該讀值會受到使用者校正影響，而改變重量讀值的縮放刻度 
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通道數位數值 

電壓訊號轉換的原始讀值 

數值範圍 0 ~ 10000 

例如： 

1mv/V 的荷重元，量程為 100kg，當荷重元實際荷重 100kg 時，該通道讀值應為 10000，代表

模組收到 1mv/V 荷重元的滿刻度電壓。 

 

LC 錯誤碼 

程式除錯時使用的錯誤指示 

目前功能保留 

 

通道最大總重輸出數值 

當次上電後，LC 模組讀到的最大&最小的毛重將會被儲存下來。 

放置於相應暫存器中 

最大的毛重將會被儲存下來，放在該暫存器中。 

 

通道最小總重輸出數值 

當次上電後，LC 模組讀到的最大&最小的毛重將會被儲存下來。 

放置於相應暫存器中 

最小的毛重將會被儲存下來，放在該暫存器中。 
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5-10  安裝之注意事項 
 

 為避免受到干擾，IO Coupler 於安裝時應儘量遠離雜訊源，諸如高壓、高電流線路，大

電力開關等，並注意下列事項： 

 

5-10-1  IO Coupler 安裝之擺置 

 Io Coupler 之固定應為垂直正向，由左（IO Coupler）至右（擴充模組）擺置，可以採用

DIN RAIL 直接固定，而在沒有 I/O Bus 延伸模組的情況下，每個 IO Coupler 最多可擴充至 16 個

擴充模組。請注意，不同 IO Coupler 機型所能連接的模組數量及種類會略為不同。 

下圖為其典型之擺置方式： 

 
▲IO Coupler 安裝之擺置 
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5-10-2  I/O Bus 延伸模組(中繼模組)安裝之擺置 

 當電源模組無法負荷本地 I/O 擴充模組的功率時，可以適當的加入中繼模組來分擔電源模

組的負荷。中繼模組等同於 48W 電源模組，電源模組和中繼模組之間最多只能安裝 16 台擴

充模組，中繼模組和中繼模組之間最多只能安裝 16 台本地 I/O 擴充模組。總共能安裝 64 台

右側模組。 

下圖為其中繼模組之擺置方式： 

 

▲中繼模組安裝之擺置 
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5-10-3  I/O Bus 延伸模組(頭部/尾巴模組)安裝之擺置 

 當控制箱寬度不夠放入本地 I/O 擴充模組時，可以加裝 I/O Bus 延伸模組(頭部+尾巴)將

本地 I/O 擴充模組延伸到下一排。頭部及尾巴模組之間最多只能安裝 16 台本地 I/O 擴充模

組，最多 5 排頭部模組，含 CPU 的基本區(排)，總共 6 排，最多 64 台擴充模組(本地 I/O 擴

充模組)。 

*頭部模組本身不包含電源模組功能，只連接上下排通訊，所以必需在最前面安裝電源模組。 

下圖為其頭部/尾巴模組之擺置方式： 

 

▲分支/閘道模組安裝之擺置 
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5-10-4  安裝之散熱間隙 

 IO Coupler 是利用自然空氣對流散熱，因此必須以垂直正向安裝並於 IO Coupler 之上下方

各保留 50mm 以上之間隙以供散熱，如下圖示： 

 

▲IO Coupler 安裝方向 

超過工作環境溫度時，請透過強制空冷方式或拉開與周圍的間隔，改善通風效果等方法降

低溫度。 使用擴充模組時，考慮到熱影響，上層和下層的模組間隔應距離 50mm 以上。 

 

安裝朝向：在盤內安裝時，必須使 IO Coupler 的前面板水平朝前。 

 

▲模組安裝位置示意圖 
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5-10-5  DIN RAIL 固定方式 

本節將介紹如何將連接好的模組安裝至ＤＩＮ導軌以及拆除方法。 

安裝至ＤＩＮ導軌 

1. 將ＤＩＮ導軌上側的槽掛在各模組上側導軌安裝卡鉤上。 

2. 將導軌的下側插入各模組下側的ＤＩＮ導軌安裝卡鉤上。  

使用一字起子將底部安裝卡鉤撥至拔出狀態，直至聽到“哢嚓”

聲後將模組與ＤＩＮ導軌貼合，再將底部安裝卡鉤撥至插入狀

態。 

在不好安裝的場所，請先將所有的側邊卡扣卸下，等安裝到導軌後，再進行鎖定。 

 

 

檢查下側導軌安裝卡鉤是否已處於被插入的狀態（鎖定狀態）。 

 

 

 

 

 

拆除方法 

5. 使用一字起子將下側導軌安裝卡鉤撥至拔出狀態。 

6. 按照與安裝時相反的順序，將導軌從模組上拆卸下來。 
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5-10-6  擴充模組安裝 

 IO COUPLER 和模組的相互連接，下面將以組裝 IO COUPLER 和電源模組為例進行

說明。 

1. 解除右側模組上下方的側邊卡扣/ Side Slider 

手指搭在側邊卡扣凸出處，從遠處推向自己，也就是朝向模組的正面方向滑動使模組變為

待安裝狀態。 

 

2. 將右側模組的掛勾孔往左插入左側模組的掛鉤內可連接。 

使兩個模組保持平行，對齊左右側模組對接的連接頭的位置就能完成連接。 

3. 鎖定右側模組上下方的側邊卡扣。 

手指搭在側邊卡扣凸出處，由近而遠往外推，也就是朝向模組的背面方向滑動，使模組變

為鎖定 LOCK 狀態。 

 

4. 最後在整排模組的最在右端安裝終端蓋板 

 

  

    注意 

確定使用側邊卡扣將相鄰模組正確固定，如果沒有正確固定，可能造成模組間連結鬆動，導致 IO Coupler 無

法正常運行。固定完成後，請稍微用手測試連結是否穩固。 



Chapter 5 

198 

 

5-10-7  歐規端子安裝 

➢ 歐規端子安裝方法：將歐規端子對準擴充模組卡槽，往下壓入，如下圖所示。 

 

▲安裝歐規端子 

 

➢ 歐規端子取出方法：將歐規端子兩端的固定扣向內壓並往上移，即可取出端子。如下圖所

示。 

 

▲拆解歐規端子 
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5-10-8  牛角端子和歐規端子佈線 

1. 當您進行 IO Coupler 配線時請遵照使用者當地或其國家標準之法規進行安裝與配線。 

2. IO Coupler 合適的 I/O 配線線徑為 AWG28~AWG22，請注意 I/O 配線需依承載之電流而選用

適當線徑之配線線材。 

3. 配線儘可能最短，I/O 配線長度請勿超過 100m(高速輸入不超過@10m)。 

4. 輸入配線應和輸出或動力線遠離(應有 30~50mm 之間距)，若無法分離則盡可能以垂直交

叉跨越，切勿平行配線。 

5. IO Coupler 牛角端子配線端子台和歐規端子之壓接套規格如下： 

 

▲壓接套管規格  
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5-10-9  牛角端子配線端子台安裝 

➢ 安裝時先固定上方卡扣，再依箭頭方向將牛角轉接端子裝入 DIN RAIL。如下圖所示。 

 

▲安裝牛角端子配線端子台 

➢ 拆解時，請先依 1 號箭頭方向往上推，再依 2 號箭頭方向往外拉出即可拆解。如下圖所

示。 

 

▲拆解牛角端子配線端子台 
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Chapter 6. 專案管理 
本章節將介紹如何開啟,儲存專案，以及一些相關設定。讓使用者可以更快速掌握如何使用。 

6-1  建立專案 
 

6-1-1  開新專案 

新建專案以編輯控制器程式，首先使用滑鼠點選 UperIO 左上方的〔檔案〕 →〔 開

新專案〕。 

 

▲開新專案 
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點擊〔開新專案〕後出現視窗如下所示，設定完專案名稱、Coupler 的型號後，點擊

〔OK〕開啟新專案。 

 
▲建立新專案 

 

功能 說明 

專案名稱 請定義此專案名稱，方便日後檔案管理。 

系列 根據下拉選單依實際使用的系列，選擇一對應系列。 

型號 
根據下拉選單依實際使用的機型，選擇一對應機型，程式會自動在下方顯示

此型號的規格與說明。 

▲開新專案相關設定 
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6-1-2  專案編輯 

點選〔硬體配置〕進入編輯模式，右方工具箱可選擇模組，並拖拉至耦合器主機模組上。

拖放過程中，預計配置的位置會呈現黃色，如下圖所示，當拖曳的模組在當前模組的後方時，

將自動放置於模組最後方;雙擊工具箱中的模組，模組也會自動新增至當前已配置的模組最後

方。 

 

▲專案編輯 

使用者也可自行拖曳，調整新增模組的位置，以利配合實際耦合器的配置方式 
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6-1-3  專案下載 

此功能提供使用者將 UperIO 規劃的 Coupler 專案，下載至 Coupler 中執行 

※注意：專案下載功能只能夠在軟體無連線時執行。 

 

6-1-4  下載參數設定 

點選下載參數設定，會出現乙太網和 USB 的連線方式供使用者選擇 

 

▲下載參數設定 

功能 說明 

網路連線 選擇欲使用的網卡 

網路連線資訊 顯示當前網路界面卡資訊 

類型 網路通訊協定 

IP 位址 Coupler IP 

搜索 搜尋網路上存在的 Coupler 網路位址 

通訊埠 Coupler port 

▲下載參數設定說明  
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使用者可在進階設定頁面自行調整連線參數 

 

▲下載參數進階設定 

點選 USB 會出現目前 usb 連接的 Coupler 供使用者選擇 

 

▲USB 專案下載設定 

點選左下角 Connection Test 可進行連線測試，確認連線是否正常 
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6-1-5  下載專案 

點選下載，進行當前開啟專案與耦合器中的專案比對。 

 

▲下載專案 

比對相同時，會提示［當前專案與連線的 Coupler 相同］ 

 

▲比對相同提示 
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比對不同時，會顯示比對視窗提供使用者選取欲下載的部分。 

 

▲ Coupler 內容與專案不同 

 

點選下載後開始進行下載動作，直到進度視窗完成為止。 

 

▲下載完成 

 

6-1-6  開啟舊專案 

使用滑鼠點選左上方的〔檔案〕  →〔開啟專案〕，可開啟先前編輯過的專案。 

 

6-1-7  儲存專案 

使用滑鼠點選左上方的〔檔案〕  →〔儲存專案〕，可使用此功能將修改過的專案內容儲 

存至磁碟。  
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6-1-8  另存專案 

使用滑鼠點選左上方的〔檔案〕  →〔另存專案〕當開啟的專案內容有作修改，可將修改

過的專案內容再儲存為另一專案名稱到磁碟中。 

 

6-1-9  關閉專案 

使用滑鼠點選左上方的〔檔案〕  →〔關閉專案〕，將專案關閉。 

 

6-1-10  離開 

使用滑鼠點選左上方的〔檔案〕  →〔離開〕，關閉 UperIO 軟體。 
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6-2  檢視 

本章節將介紹以圖像的方式，快速容易配置和實際 IO Coupler 應用相同的配置，並進行對

應的資訊設定，詳細說明如下章節。 

 

6-2-1  模組配置圖立 

畫面顯示 

 

▲模組管理畫面 

 

▲功能列_檢視 
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功能 說明 

自動符合 自動縮放模組至合適的位置 

裝置尺寸 將會標示出設備的尺寸 

選取資訊 顯示選取設備的資訊，如 ID,韌體版本,硬體版本,序號,描述等 

裝置監測 將在右側顯示選取模組的狀態 

功率消耗 計算當前所有擴充元件的電力消耗情況 

映射表 查詢目前 IO 對應到 Modbus TCP 以及 Ethernet/IP 的位置 

▲功能列_檢視說明 

 

 

6-2-2  裝置尺寸 

點擊執行功能列〔檢視〕→〔裝置尺寸〕，在畫面上即會顯示個模組的尺寸，如下圖所示： 

 

▲模組尺寸 
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6-2-3  模組資訊 

點擊執行功能列〔檢視〕→〔選取資訊〕，滑鼠左鍵點擊所要查看的模組，即顯示選中模

組的資訊，如版本號、端子台點數、備註…等，如下圖： 

 

▲模組資訊 
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6-2-4  裝置監測 

點擊執行功能列〔檢視〕→〔裝置監測〕，將會出現右側的裝置監測視窗： 

 

▲裝置監測 

在資訊中可以選擇所要顯示的資源，如〔數位資料〕,〔邏輯資料〕,〔狀態資料〕。 
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a.  數位資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔數位資料 D〕，在模組清單將只顯示數位資料。將滑鼠放

到數值上方，當開關如下圖所示呈現藍色時，將可以直接修改該暫存器的開關。

 

▲裝置監測的數位資料 
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b.  邏輯資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔邏輯資料 A〕，在模組清單只顯示邏輯資料。將滑鼠放到

數值上方，當資料如下圖呈現藍色時，即可修改該暫存器的數值。也可透過暫存器右側的

〔Dec〕和〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

▲裝置監測的邏輯資料  
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c.  狀態資料 

點擊〔裝置監測〕上方資訊的〔狀態資料 S〕，在模組清單將只顯示狀態資料。當資料如

下圖所示呈現灰色時，將無法修改該暫存器的數值。但還是可以透過暫存器右側的〔Dec〕和

〔Hex〕快速修改數值顯示的方式。 

 

▲裝置監測的狀態資料  
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6-2-5  功率消耗 

點擊執行功能列〔檢視〕→〔功率消耗〕，右下方將會出現功率耗損的計算視窗，如下

圖： 

 

▲功率消耗 

 

功能 說明 

模組 選擇當前使用的電源模組 

供應電量 此電源模組所提供的電量 

使用 顯示當前全部模組所使用的電量總和 

外部總和 顯示使用者預計透過外部電源提供的電量總和 

餘裕 電源模組扣除供應電量後，剩餘的電量 

▲功率消耗細項介紹 
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有些模組如圖中的 M04DA，需要額外供電，使用者可以自行決定是由主機供電還是使用

外部供電。如果要透過外部供電，點擊 後，將會把該電源設置為外部電源供應，並重新

計算當前所需的電量。如下圖所示： 

 

▲外部供電 
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6-2-6  模組設定 

用鼠標左鍵雙擊擴充組件，將會彈跳出對應模組的設定視窗。 

 

▲模組設定 

雖然每個模組的設備資訊在名稱,敘述等都有些許不同，但顯示資訊都相同。以下圖為 M04AD

作為範例介紹設備資訊的相關內容。 

 

▲設備資訊(M04AD)  
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資訊 說明 

模組名稱 此模組的名稱，此為出廠設定無法編輯 

ID 根據整串裝置的排序，自動顯示本模組現在的編號 

敘述 此模組的功能敘述，此為出廠設定無法編輯 

韌體版本 

可點選右邊升級按鈕進行全部 IO Coupler 現有模組的韌體升級，只有在

〔管理〕時才可以使用此功能。 

 

硬體版本 此模組當前的硬體版本，此為出廠設定無法編輯 

序號 此模組當前的序號，此為出廠設定無法編輯 

▲設備資訊表 

  



Chapter 6 

220 

 

每一個模組的配置設定將顯示對應的參數內容，以下將主要以 M04AD 作為範例介紹如何

操作配置設定。 

使用者可以啟動或關閉對應的通道，並修改細部的參數。詳細參數定義請參考相關手冊。 

 
▲配置資訊_離線編輯(M04AD) 

在〔管理〕時，AI、AO 模組有校正功能，以下將以 M04AD 作為範例介紹。 

 
▲模組校正_管理(M04AD) 

 

點擊〔配置設定〕欄位中下方的校正，即可開啟對應模組的校正視窗。先在左邊選擇所要校正

的通道，接著在校正設定中選擇所要的設定，跟著對應的步驟即可完成校正。  
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在模組左下方都會有匯出匯入的選項，提供使用者將編寫好的設定進行快速匯出匯入。 

 

▲模組設定的匯出與匯入 

複製與貼上 

在配置設定中，對著〔通道〕點擊右鍵，即可進行複製,貼上以及還原等功能。 

 

▲通道的右鍵功能 
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功能 說明 

還原成預設值 將通道當前的全部設定，還原成一開始的預設值 

複製 複製目前選取通道的全部設定 

貼上 可以貼上先前複製的通道設定 

▲右鍵功能說明  
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Chapter 7. 維護與檢查 
注意事項： 

進行各項維護保養時，請注意以下事項，錯誤或不慎的操作將可能造成人員與設備的傷害。  

● 在維護過程中，需要接觸到 IO Coupler 之任何端子，或插入、拔取零組件（如擴充排線

等）均需切斷 IO Coupler 之輸入電源，如在通電中進行，將可能造成觸電、短路、損壞 

IO Coupler 或造成 IO Coupler 誤動作。請勿接觸端子以避免端子氧化或人員觸電。  

● 送電前清潔所有線屑、螺絲等雜物。  

● 禁止於電纜線上施加重力、用力拉扯或夾住，避免電纜線毀損或是端子鬆脫及感電。  

● 確認輸入電源和 IO Coupler 之輸入電源型態一致，輸入電源為 AC 電源時，特別注意將其

火線(L)接至 IO Coupler 之〝L〞端子，水線(N)接至 IO Coupler 之〝N〞端子，誤將之接至

DC 電源之 IO Coupler，或接到〝L〞、〝N〞以外之任何端子均將造成觸電、嚴重損壞 IO 

Coupler 或其他設備。  

● 確認 DC24V 輸入與您的配線極性一致，錯誤之搭配將造成 IO Coupler 損壞。  

● Remote IO 系列本身沒有一般使用者所能維護之部分，任何修護均需由專業人員來執

行，在使用過程中，若有不良發生請使用者先參考本手冊「故障排除」章節來判定不良情

況，再以整機更換或整片機板（Board level）更換之維護方式進行，不良品再送當地經

銷商修護。請勿分解、修改或自行修理產品。否則可能會引起功能失效、火災或造成人員

傷害 

● 避免安裝 IO Coupler 於直接日曬或潮溼環境中。 

● 請確認 IO Coupler 與線圈、加熱器、電阻器等熱源保持適當距離，避免元件溫度過高。 

● 請依實際需要設置緊急斷電系統與過電流保護裝置，以保護 IO Coupler。 

● 在運轉與維護時請確認安裝的穩固性，避免不預期的震動造成 IO Coupler 與受控元件的

毀損。  

● 在更換 IO Coupler 模組後，請確認所有設定及參數均已寫入新的 IO Coupler 模組及設

定完畢，再行啟動運行 Remote IO 系列 IO Coupler 模組，避免受控元件產生誤動作。 
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7-1  日常維護 

為保持 IO Coupler 功能的正常運作，請在確認周遭環境與 IO Coupler 符合 2-5 章節的注意

事項後，依照以下項目進行日常檢查，若有任何異常，請依照處置方法即刻進行維護。 

 

a.  日常維護項目 

1. 外觀檢查： 

檢查外觀是否有髒汙堆積，粉塵堆積嚴重時，使用清潔棉布擦拭，可改善機體散熱效果並

避免粉塵掉入機板內部導致短路之風險。 

 

2. 模組是否固定確實： 

用手觸碰模組(觸碰時建議先消除靜電)檢查模組間是否有鬆動情形，若有安裝固定 DIN 導

軌時，確認底部安裝卡鉤是否與固定 DIN 導軌確實連結。若無固定確實可能會影響功能運

作。 

 

3. 配線連接情形： 

用手輕拉電纜，檢查電纜是否鬆動。電纜鬆動的情況下將有產生火花及動作不正確情形。 

 

4. 電源模組燈號： 

檢查 POWER 燈號是否為 ON，若電源燈號為 OFF 但有正常供電，請參考本手冊「故障排

除」處置方法。 
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7-2   定期維護 

在經常性進行日常檢查的情況下，建議依據實際操作環境，週期性進行定期維護。在確認周遭

環境與 IO Coupler 模組符合注意事項後，請依照以下項目進行定期檢查，若有任何異常，請

依照處置方法即刻進行維護。 

a.  定期維護項目 

No. 檢查項目 內容 判斷標準 處置方法 

1 周圍環境 

環境溫度/

濕度 

用溫度計和

濕度計測量 

須符合各模組

的規格，但當

規格不同時，

請以最嚴苛的

標準為主。  

確認環境變異的原因並加以

排除，以讓系統在保證穩定

的環境下運作。 

空氣 
測量腐蝕性

氣體 

無腐蝕性氣體

存在 

2 電源電壓 

測量輸入的

AC 或 DC

電源 

需符合電源模

組的相關規格 
確認供電系統 

3 安裝 
正確安裝 

檢查模組是

否安裝良好 

參照第 2-5 章

正確安裝模組 

確認模組間固定牢固，且側

邊卡扣 / Side Slider 在正確

的位置 

灰塵髒污附著 外觀檢查 無灰塵髒污 清潔灰塵髒污 

4 連接 
連接端子台鬆

動 

插拔連接端

子台確認 
連接不能鬆動 使端子台卡榫安裝牢固 

▲定期維護表 
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Chapter 8.  

附錄 A  LED 指示燈說明 

網路型主機 

 

▲IO Coupler MC0EN  
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網路型機型:( IO Coupler MC0EN ) 

指示燈 顏色 燈號指示定義 

PWR 黃綠色 通電時恆亮 

RUN 黃綠色 

閃爍 10 下/每秒：系統運行中 

閃爍 1 下/每秒：系統運行中，準備好進行回復出場設

定值 

NS1 黃綠色 未定義 

NS2 紅色 未定義 

ERR1 

錯誤訊息燈 1： 

ERR2 

錯誤訊息燈 2： 

紅色 

ERR1 暗，ERR2 暗：系統正常。 

ERR1 亮，ERR2 暗：ERR_SERVICE 常駐任務相關錯

誤。 

ERR1 暗，ERR2 亮：ERR_IO 擴充模組相關錯誤。 

ERR1 亮，ERR2 亮：ERR_SYS 系統重大錯誤。 

Ethernet 

LINK/ACT 
黃色 

恆暗：Invalid Link。 

閃爍：暗：80 ms，亮 80 ms，TX/RX Activity。 

恆亮：Invalid Link。 

Ethernet  

STATUS 
綠色 

恆暗：未取得 IP 位置 

每秒閃爍 1 下：DHCP 模式下，正在獲取 IP 位置 

恆亮：已取得 IP 位置 
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8-1  M16X 

 

▲擴充 DI_M16X 

指示燈 顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

X 指示燈 黃綠色 
ON 時會亮燈 

OFF 時會熄滅 

▲擴充 DI_M16X 的指示燈號說明 
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8-2  M16YT 

 

▲擴充 DO_M16Y 

指示燈 顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

Y 指示燈 黃綠色 
ON 時會亮燈 

OFF 時會熄滅 

▲擴充 DO_M16Y 的指示燈號說明  



Chapter 8 

230 

 

8-3  M1616XYT 

 

▲擴充 XY_1616XYT 

指示燈 顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

Y 指示燈 黃綠色 
ON 時會亮燈 

OFF 時會熄滅 

X 指示燈 黃綠色 
ON 時會亮燈 

OFF 時會熄滅 

▲擴充 XY_1616XYT 的指示燈號說明  
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8-4  M04AD/M04ADR 

 

▲擴充 AI_M04AD/M04ADR 

 

指示燈 顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

RUN 黃綠色 
停機時緩慢閃爍 

運行時快速閃爍 

ERR 紅色 警告或嚴重錯誤的動作模式 

ADC 橘色 當有進行訊號轉換時恆亮 

ALM 紅色 警報指示燈 

▲擴充 AI_M04AD/M04ADR 的指示燈號說明 
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8-5  M04DA/M04DAR 

 

▲擴充 AO_M04DA/M04DR 

指示燈 顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

RUN 黃綠色 
停機時緩慢閃爍 

運行時快速閃爍 

ERR 紅色 警告或嚴重錯誤的動作模式 

DAC 橘色 當有進行訊號轉換時恆亮 

ALM 紅色 警報指示燈 

▲擴充 AO_M04DA/M04DAR 的指示燈號說明 
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8-6  M04TC/M04TCR 

 

▲擴充 TC_M04TC/M04TCR 

指示燈 顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

RUN 黃綠色 
停機時緩慢閃爍 

運行時快速閃爍 

ERR 紅色 警告或嚴重錯誤的動作模式 

ADC 橘色 當有進行訊號轉換時恆亮 

ALM 紅色 警報指示燈 

▲擴充 TC_M04TC/M04TCR 的指示燈號說明  
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8-7  POWER 

 

▲擴充 POWER 

 

POWER 模組指示

燈 

顏色 定義 

PWR 黃綠色 有電時恆亮 

▲擴充 POWER 指示燈號說明 


